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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem ninigjszej Specyfikaci Technicznej (ST) sg ogolne i szczegbtowe wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn.:

~Budowa sieci wodociagowej i kanalizacji sciekowej w Niemicy”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Ninigjsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentow Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét okrestonych w punkcie 1.1.

1.3. Ogdiny zakres robét objetych ST

Zakres Robét budowlanych objetych ST obejmuje:
1) budowe sieci wodociggowej o Srednicy DN/OD200mm
2) budowe sieci wodociggowej o $rednicy DN/OD110mm

Zestawienie parametrow techniczno- technologicznych zaprojektowanego ukladu.
Sumaryczna diugosé sieci wodociggowej wynosi: 2129,5m w tym:

1) PE100 DN/OD110mm s=6,6mm PN10 SDR17 - 1895,0m;

2) PE100 DN/OD90mm s=5,4mm PN10 SDR17 - 220,0m;

3) PE100 DN/OD50mm s=3,0mm PN10 SDR17 — 1,0m;

4) PE100 DN/OD40mm s=2,4mm PN10 SDR17 - 13,5m;
Sumaryczna dtugo$c sieci kanalizacyjne] wynosi: 2251,0m w tym:

1) PVC DN/OD200mm s=5,9mm SN8 {lite} - 1895,0m;

1.4. Ckreslenia podstawowe

1.41. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.2. Inzynierinspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez strone Zamawiajaca, ktdra jest
odpowiedzialna za kontrole wykonania Robét objetych Umowa,

1.4.3. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacii Projektowe.
1.4.4. Dziennik Budowy — dziennik wydany przez wiadciwy organ zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego.

1.4.5. Dokumentacja Projektowa {Rysunki) — dokumentacja zataczona do Dokumentacii Przetargowej
zawiera opis i rysunki. Rysunki zawarte w Dokumentacji Przetargowej pozwalajg na okreslenie
lokalizacii, zakresu i charakteru Robét.

1.4.6. Rejestr/Ksiazka Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/lnspekiora Nadzoru rejestr
z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét
w formie wyliczen, szkicdw i ewentualnie dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiardw
podiegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

1.4.7. Przedmiar Rob6t — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologiczne;
ich wykonania.

1.4.8. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajaceqo, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocena jakodciowa materialdw oraz Robot.
1.4.9. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacig
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$C wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi toleranciami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

1.4.11 Polecenie InZynierallnspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykanawcy
przez Inzyniera/inspektorem Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji Robot
lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.12. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju
w 0si przewodu, kanatu, studzienki, pompowni, itp.

1.4.13. Spadek ~ stosunek pionowego do poziomego rzutu dugosci przewodu.



1.4.14, Sieé kanalizacyjna - uktad potaczonych przewoddw kanalizacyjnych i obiektow inzynierskich,
znajdujacych sie poza budynkami od pierwszej studzienki kanalizacyjnej liczac od strony budynku
~do oczyszczalni Sciekow

1.4.15. Sie¢ kanalizacyjna sciekowa - sie¢ kanalizacyjna przeznaczona do odprowadzania §ciekow
bytowo-gospadarczych i przemystowych.

1.4.16. Kanalizacja grawitacyjna - stosowana jest tam, gdzie mozna zapewnic splyw $ciekdw dzieki
sile ciezkosci przy zachowaniu $rednich predkosci w kanalizacji wigkszych Iub réwnych predkosci
samooczyszezania przy przeplywie obliczeniowym ze swobodnym zwierciadiem $ciekdw.

1.4.17. Rurociag ttoczny - kanat przeznaczony do cidnieniowego przerzutu Sciekdw z przepompowni
sciekdw Sciekdw do najblizszego przewodu tfocznego lub kanatu grawitacyjnego.

1.4.18. Ksztaltki - wszelkie taczniki stuzace do zmian kierunkow, Srednic, rozgatezien, itp. sieci.

1.4.19. Kineta - koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjnej.

1.4.20. Komora robocza ~ zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona da czynnodci
eksploatacyjnych. Wysokosé komory roboczej jest to odleglosé pomiedzy rzedna dolnej powierzchni
ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki Jub kamaory, a rzedna spocznika.

1.4.21. Komin wtazowy — szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony
do zejécia obstugi do komory roboczej.

1.4.22. Plyta przykrycia studzienki lub komory - piyta przykrywajaca komore robocza.

1.4.23. Wlaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komdr kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.24. Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a sciana komory
roboczej.

1.4.25. Podioze naturalne z podsypka —podloze naturaine z gruntu twardego np. skalistego, z
podsypka z gruntu drobnoziarnistego, albo podioze naturalne z okre$lonym rodzajem podsypki
wymaganej

ze wzgledu na matetiat z ktdrego wykonano rury przewodu kanalizacyjnego, zgodnie z warunkami
technicznymi producenta tych rur.

1.4.26. Podloze wzmocnione - podiaze na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie podioza moze polegaé
na wymianie gruntu na piasek lub zwir albo wykonanie tawy betonowej lub specialnej konstrukcji.

1.4.27. Podsypka - materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i obsypka.
1.4.28. Obsypka — materiat gruntowy miedzy poctozem lub podsypka, a zasypkq wstepna, otaczajacy
przewdd kanalizacyjny.

1.4.29. Zasypka wstepna — warstwa wypelniajacego materiatu gruntowego tuz nad wigrzchem rury.
1.4.30. Zasypka gtéwna — warstwa wypetniajacego materiatu gruntowego migdzy powierzchnig zasypki
wstepnej i terenem,

1.4.31. 8tudzienka rewizyjna - studzienka wiazowa przeznaczona do kontroli | eksploatacfi kanatdw.
1.4.32. Studzienka inspekecyjna — studzienka niewtazowa przeznaczona do kontroli i eksploatacii
kanatéw z poziomu terenu.

1.4.33. Studzienka kaskadowa {spadowa) — wykonuje sie w celu pokonania duzych spadkéw terenu,
gdyz utozenie kanaléw zgodnie z naturalnym spadkiem spowodowatoby przekroczenie dopuszczalngj
maksymalnej predkosci przeplywu.

1.4.34. Eksfiitracja — przenikanie (ubytek) wod Iub Sciekdw z przewodu kanalizacyjnego da gruntu.
1.4.35. Infiltracja - przenikanie wéd gruntowych do przewodu kanalizacyjnego.

1.4.36. Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzeri
1.4.37. Skrzyzowanie — miejsce przeciecia sig rzutu poziomego wykonywanego obiektu liniowego
i istniejacego uzbrojenia.

1.4.38. Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy C fek,cylf fok,cube {np. C16/20) klasyfikujacy beton
pod wzgledem jego wytrzymatodci na $ciskanie. Podstawe klasyfikacji zgodnie z norma PN-EN 206-1
stanowi wytrzymatos¢ charakterystyczna na sciskanie okreslana w MPa w 28 dniu dojrzewania
na probkach walcowych o srednicy 150mm i wysokosci 300mm (fck,cyl) lub na prébkach szesciennych
o boku 150mm (fck,cube).



Jezeli w specyfikacjach/rysunkach jest mowa o betonie oznaczonym za literg B i symbolem cyfrowym
(wg nieobowigzujace] normy PN-B-06250) nalezy przez fo rozumieé beton klasy C fck, cube.
np. oznaczenie B20 odpowiada klasie betonu C16/20.

1.4.39. Teren budowy (plac budowy) - nalezy przez to rozumie¢ przestrzef w ktérej prowadzone sa
roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowang, przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.40, Pozostate okreslenia zgodnie z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami Krajdw UE,
w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. WYKONYWANIE ROBOT

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace robét

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Warunkami Umowy,
oraz za jako$é zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnosé z Dokumentacig
Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, Planem Zapewnienia Jakosci, projektem
organizacji Robot, obowigzujgcymi  przepisami  Prawa Budowlanego, sztuka budowlang
i pisemnymi poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca Robdt ponosi odpowiedzialnoc za doktadne wytyczenie w planie | wyznaczenie wszystkich
elementéw Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Iub przekazanymi na piSmie instrukcjami
Inzyniera/inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawee
Rob6t w wytyczeniu i wyznaczaniu Robdt zostang poprawione przez Wykonawce Robdt na whasny
koszt.

Wszelkiego rodzaju zmiany w Dokumentacji Projektowe] Wykonawea Robdt wykona we wiasnym
zakresie wraz z wszelkimi wymaganymi prawem uzgodnieniami, po wezesniejszym uzyskaniu pisemnej
akceptacji Inwestora, InZyniera/lnspektora Nadzoru oraz Projekianta. Koszty zwigzane z dokonanymi
zmianami w Dokumentacji Projektowej poniesione zostang przez Wykonawce Robét.

Decyzie Inzynieralinspektora Nadzoru dofyczace akeeptacji lub  odrzucenia  materialow
i elementdw Robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacii
Projektowej, ST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot,
rozrzuty normalne wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia wiasne,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/inspektora Nadzoru bedq realizowane przez Wykonawce Robét nie pdzniej niz
w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce Robdt, pod grozbg
zatrzymania Robat. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca Robét.

2.2, Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach. Umowy przekaze Wykonawcy Robét Plac Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Projekt Budowlany
wraz z pozwoleniem na budowe lub zgloszeniem budowy, Dziennik Budowy, Rejestr Obmiarow, Projekt
Techniczny i komplet Specyfikacji Technicznych.

Na Wykonawcy Robét spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu  punktéw
pomiarowych do chwili Koricowego Odbioru Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca Robét odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

2.3. Dokumentacja projektowa
Dokumentacia projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia | dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w szczegdtowych wartnkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacie proiektowa;
1) Zamawiajacego,
2) sporzadzong przez Wykonawce.
2.3.1. Zgodnosé robdt z dokumentacjq projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy Robét stanowig cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby
jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy Robét tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnosc
ich waznoéci wymieniona w Warunkach Umowy.



Wykanawca Robot nie moze wykorzystywac bleddw [ub opuszezet w wiw  dokumentach,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ [nzyniera/lnspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacii.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.
Dane okredlone w Dokumentacji Projektowsj i w ST beda uwazane za wartodci docelowe.

Cechy materiatow | urzadzen muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$é z okreslonymi
wyraganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekroczyé dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty i urzadzenia lub Roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacjg
Projextowg lub ST, to takie materiaty beda niezwiocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy Robot.

2.4, Zabezpieczenie Placu Budowy

Whykonawca Robét jest zobowigzany do zorganizowania Placu Budowy.

Wykonawca Robdt jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy,
zabezpieczenia doj$¢ i dojazddw do budynkéw w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakorficzenia
i Koricowego Odbioru Robat.,

Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca Robét przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robo6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb
i postepu Robdt projekt organizacfi ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce Robat
na biezaco.

W czasie wykonywania Robdét Wykonawea Robdt dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty ifp.,
zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca Robét zapewni state warunki widoczno$ci w dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla ktdrych
jest fo nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zahezpieczajgce beda akceptowane przez Inzyniera/lnspekiora Nadzoru,

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
w Cene Umowna,

2.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca Robét ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Rob6t wszelkie przepisy
dotyczgcee ochrony srodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy | wykanczania Robdt Wykonawca Robot bedzie:

1) utrzymywaé Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace],

2) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt Placu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub whasnesdei spotecznej i innych, a wynikajacych
ze skazenia, hafasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegéiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, skiadowisk i drog dojazdowych;

2) $rodki ostroznoscei | zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiorikdw i ciekéw wodnych substanciami toksycznymi,
~ zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwodcig powstania pozaru.

2.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca Robot bedzie przestrzegat przepiséw ochrony przeciwpozarowe]. Wykonawca Robdt
bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty beda skiadowane w spasob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.



Wykonawca Robdt bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy Robot.

2.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sig Uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o natgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego, ckreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okredlajace brak szkodliwego oddziatywania
ich na $rodowisko.

Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) maga by uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organdw administragji paristwowej.

2.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca Robét odpowiada za ochrong instalacji i urzadzed podziemnych i znajdujacych
sie na powierzchni terenu, takich jak rurociagi, kable ifp. Wykonawca Robdt zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalagji i urzadzen Wykonawca Robdt bezzwiocznie powiadomi
Inzynieralinspektora Nadzoru i Wiadciciela instalacji | urzadzert oraz bedzie wspoipracowat
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca Robot bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna, Wykonawca
Rob6t powiadomi Inzyniera/lnspektora Nadzoru oraz wiadze konserwatorskie i przerwie Roboty
do czasu otrzymania dalszej decyzji.

2.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca Robdt bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczefistwa i higieny pracy. W szczegdinosci Wykonawca Robdt ma obowiazek zadbag,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spekniajacych odpowiednich wymagari sanitamych.

Wykonawca Robdt zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie | sa uwzglednione w Cenie Umowne;.

2.10. Ochrona i utrzymanie Robhét

Wykonawca Robot bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materiaty | urzadzenia
uzywane do Robot od ich rozpoczecia do Koricowego Odbioru Robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu Koricowego Odbioru Robét. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposdb, aby urzadzenia i sieci lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie
przez caty czas, do momentu Korncowego Odbioru Robdt.

Jesli Wykonawca Robdt w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny
po ofrzymaniu tego polecenia.

2.11, Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawca Robdt zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, kidre sa w jakikolwiek sposab zwigzane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robat.



Wykonawca Robdt bedzie przestrzegaé praw patentowych | bedzie w peini odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera/inspekfora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne adnosne dokumenty.

2.12. Réwnowaznosé norm i zhiorow przepisow prawnych

Powolywane w Umowie konkretne normy lub przepisy, kidre spetniac majg materiaty, wyposazenie,
sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania |ub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w Warunkach
Umowy nie postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg paristwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju
lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny Iub wyzszy
poziom wykonania hiz powotane normy |ub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Roznice pomiedzy powotanymi normami, a ich propanowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawce Robét i przedtozone Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

3. MATERIALY
3.1. Wymagania ogdlne
Do realizacii przedmiotu przetargu mogg, byé zastosowane materialy, urzadzenia i wyroby wynikajgce
z rozwiazan projektowych przyjetych w Dokumentacji Projektowej, dla ktdrych:
1) wydano certyfikat zgodnosci z PN lub deklaracje wiasciwosci uzytkowych,
2) ktbre objete sg kryteriami technicznymi okreslonymi w PN i BN,
3) ktdre znajdujg sie w wykazie wyrobdw budowlanych, sa wiasciwie oznaczone, posiadaja
dokumenty stwierdzajace ich pozytywna ocene techniczng i przydatnodé, Swiadczace
0 dopuszczeniu tych wyrobow do obrotu | stosowania w budownictwie, wydane
przez Upowaznione w tym zakresie jednostki organizacyjne.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce Robot materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewidujg,
posiadanie zaswiadczenia o jako$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument i musza, posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia wydane przez Panstwowy Zakiad Higieny.
Materiaty | urzadzenia wykazane w projekcie stanowig standard wymagany przez Zamawiajacego.

3.2, Zrédta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatdw przeznaczonych do Robét, Wykonawca Robét
przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia wniosek materiatowy ze szczegbtowymi
informacjami dotyczacymi materiatow przeznaczonych do zastosowania przy realizacji zamowienia
wraz z odpowiednimi dokumentami potwierdzajacymi, ze znajdujg sie w wykazie wyrobow
budowlanych, sg wiasciwie ozhaczone, posiadaja, dokumenty stwierdzajace ich pozytywna ocene
techniczng i przydatnos$¢, $wiadczace o dopuszczeniu tych wyrobdw do obrotu | stosowania
w budownictwie, wydane przez upowaznione w tym zakresie jednostki organizacyjne.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrédia w sposob ciggly spethiajg wymagania ST w czasie postepu Robot.

3.3, Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca Robot odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odpowiednich wiadz
na pozyskanie materiatdw z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wiaczajac w to zrddia wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowillnspektora Nadzoru dokumenty
przed przystapieniem do eksploatacii tych Zrodet.

Wykonawca Robot przedstawi Inzynierowi/Inspektotowi Nadzoru do zatwierdzenia raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekgji.

Wykonawca Robdt ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilodciowych i jakosciowych
materiatow, uzytych do realizacji Robdt.

Wykonawca Robét poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.



Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na Placu Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowie beda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkfad, odpowiednio
do wymagan Umowy lub wskazan Inzyniera/lnspektora Nadzovu.

3.4, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom ST

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Dokumentacji Projektowej lub Specyfikacii Techniczne
zostang przez Wykonawce Robot wywiezione z Placu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera/inspektora Nadzoru. Jesli Inzynierfinspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy Robat
na uzycie tych materialtéw do innych robdt, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
Robét wykonuje na whashe ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3.5, Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca Robét, zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu,
gdy beda one potrzebne do Robdt:

1) byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,

2) zachowaly swoja jakos¢ | wiasciwosci,

3) byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania hbedg zlokalizowane w  obrebie Placu  Budowy,
w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Inspektorem Nadzotu lub poza Placem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce Robét.

4. SPRZET

Wykonawca Robét jest zobowigzany do uzywania jedynie fakiego sprzetu, kiory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy Robat i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw iilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach, sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Liczba | wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST | wskazaniach Inzyniera/Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Umowa,

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy Robét lub wynajety do wykonania Rabdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami, w tym o ochronie Srodowiska
oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania |ub odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej,
gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie.

Wykonawca Robdt dostarczy Inzynierowi/inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumeantacia Projektowa lub ST przewidujg mozliwodé wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca Robét powiadomi Inzyniera/lnspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptadii
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania jakosci | warunkow
wyszczegdlnionych w Umowie, zostana przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do Robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca Robdt jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wplyng
hiekorzystnie na jakosé wykonywanych Robdt, wtasciwosci przewozonych materiatdw oraz stan drég.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdi zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/lnspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym Umowa,.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spefnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.



Srodki transpartu nie odpowiadajage warunkom Umowy na polecenia Inzynier/Inspektora Nadzoru beda
usunigte z Placu Budowy.

Wykonawca Robét bedzie utrzymywaé w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy,
na wiasny koszt.

5.1, Ograniczenia obciazen osi pojazdow

- Wykonawca Robdt stosowaé sie bedzie do obowiazujgcych ograniczen chciazen na 08 podezas
transportu materiatdw | sprzgtu. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wtadz
na uzycie pojazdéw o ponacnormatywnych obciazeniach osi i w sposéb ciagly bedzie powiadamiat
Inzyniera/inspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdéw.

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukoticzone fragmenty budowy w obrebie Placu Budowy, a Wykonawca bedzie odpowiedzialny
Za naprawe wszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami tnzyniera/inspektora
Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Plan Zapewnienia Jako$ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy Robdt nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera/lnspektora Nadzoru Planu Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robét
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Plan zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

A) czesé ogdlng opisujaca;

organizacje wykonania Robdt, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robaét,

organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

bhp,

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakosé i terminowasé wykonania poszczegéinych elementow
Robot,

system (sposob i procedure) proponowanej kontroli | sterowania jako$cia wykonywanych Robdt,
wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium whasnego
lub {aboratorium, ktdremu Wykonawca Robot zamierza zlecié prowadzenie badari),

8) sposdb oraz forme gromadzenia wynikéw badar laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposdb | forme przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru.

B) czesé szczegbtowa opisujac dla kazdego asortymenty Robdt:

1) wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

2) rodzaje i ilo§¢ srodkdw transportu i urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, itp.,

3} sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utratg ich wiasciwosci podezas transportu,

4) sposdb i procedurg pomiardw i badaf (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
I sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw materialdw i wykonywania
poszczegdinych elementow Robdt,

5) sposob postepowania z materiatami | Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich realizacja, aby osiagnaé zatozong jako$c Robédt,
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg Robét i jakodé stosowanych materiafow. Wykonawca
Robot zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek materiatow oraz Robot.

Wykonawca Robét bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz Robét z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacii
Projektowej i ST.
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W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone Inzynier/Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ prawidtowe wykonanie Rob6t. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca Roba.

Wykonawca Robdt dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacie, zostaty prawidiowo skalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy Robét pisemne informacie o jakichkolwiek
hiedociggnigciach urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia
te bedg tak powazne, ze moga wplyngé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatow i dopuéci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy Robdt zostang, usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatow i robdt budowlanych ponesi Wykonawca Robdt.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera/inspektora Nadzoru Wykonawca Robot bedzie przeprowadzal dodatkowe
badania tych materiatéw, ktore budza jego watpliwosci, co do ich jako$ci. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca Robét, tylko w przypadku stwierdzenia usterek w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone pizez Wykonawce Robdt | zatwierdzone
przez Inzynierailnspekiora Nadzoru.

Prébki dostarczone przez Wykonawce Robét do badart wykonywanych przez Inzyniera/lnspektora
Nadzoru bedg odpowiednio opisane | oznakowane, w  sposob  zaakceptowany
przez Inzynieralinspekiora Nadzoru,

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z  wymaganiami  norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowal mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan Wykonawca Robét powiadomi Inzyniera/lnspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca Robét przedstawi na pidmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

6.5, Raporty z badan

Wykonawca Robot bedzie przekazywat Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w Planie Zapewnienia Jakosci
(PZJ).

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dia celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier/Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strany Wykonawcy Robét.

Inzynier/Inspektor  Nadzoru ocenia zgodnodé materiatow | Robét z  wymaganiami ST
na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce Robét.

Inzynier/inspektor Nadzoru moze pobieraé probki materiatéw | prowadzi¢ hadania niezaleZnie
od Wykonawcy Robdt, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty
Wykonawoy Robot sa niewiarygodne, to Inzynier/inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy Robdt
lub Zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdmych lub dodatkowych badan,
albo oprze sie wylacznie na badaniach wiasnych przy ocenie zgodno$ci materialdw i Robot
z Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg Robot.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Inspektor Nadzoru moze dopuscié do uzycia tylka te materiaty, ktore posiadaja;

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z Kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wasciwych
przepiséw | dokumentéw technicznych,

2) deklaracie whasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma Iub aprobats,
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowicno Polskigj Normy, jezeli nie sg
abjete certyfikacjq okreslong w wiw pkt i kidre spetniaja wymogi Specyfikacji Techniczne],

W przypadku materiatéw, dla ktérych wiw dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robdt bedzie posiadata te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemystowe muszg posiadaé certyfikaty wydane przez producenta, poparte wynikami
przeprowadzonych przez niego badan. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Robét Inzynierowilinspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, kidre nie spetniajg tych wymagan
zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzufacym Zamawiajacego
i Wykonawce Robét w okresie od dnia przekazania Wykonawcy Robét Placu Budowy do momentu
Koricowego Odbioru Robét.  Odpowiedzialnos¢é za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy Robét.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i beda dotyczyé przebiegu Robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych Plact budowy.
Kazdy wpis do Dziennika Budowy bedzie opatrzony datg, podpisem osoby, kidra dokonata wpisu
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Whisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologlcznym bezpodrednio jeden
pod drugim.
Wszystkie zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty oznaczone kolejnymi numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykanawey i Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegblnosc:
1) date przekazania Wykonawcy Robét Placu Budowy,
2) date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacii Projektowe;,
) uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Planu Zapewnienia Jakodci i harmonograméw Robdt,
) terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszezegdinych elementow Robot,
) przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego
opoZnienia,
) uwagi i polecenia Inzyniera/nspektora Nadzoru,
) daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
) zgloszenia i daty odbiordw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i koricowych odbiordw Robét,
9} wyjasnienia, uwagi i propozycie Kierownika Budowy,
10) stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdinym w zwiazku z warunkami Klimatycznymi,
11) zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacii Projektowej,
12) dane dotyczace czynnoSci geodezyjnych (pamiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,
13) dane dotyczace sposobu wykonywania, bezpieczetistwa i zabezpieczenia Robdt,
14) dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badaf
z podaniem, kto je przeprowadzal,
15) wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
16) inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi | wyjasnienia Kierownika Budowy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inzynierowiflnspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.
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Decyzje Inzyniera/inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Kazdy wpis do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera/lnspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

6.8.2, Rejestr Obmiaru

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument umozliwiajacy rozliczenie faktycznych ilosci wykonanych Robdt.
Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych
w wycenionym Przedmiarze Robét i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosc
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey Robot beda gromadzone w formie
uzgodnione w Planie Zapewnienia Jakoscl. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbiaru Robét. Winny
by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. 6.8.1.-6.8.3. nastepujace dokumenty:
1) decyzje o pozwoleniu na budowe lub zgloszenie robét budowlanych nie wymagajacych

pozwolenia ha budowe,

protokoly przekazania Placu Budowy,

projekty organizacji ruchu dla robdt wymagajacych zajecia pasa drogowego,

plan BIOZ sporzadzony przez Wykonaweg Robdt,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoly wymaganych préb i badan,

protokoty z narad i ustalen,

raporty z przeprowadzonych robot,

korespondencie na budowie.
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6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Placu Budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktaregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidziane| prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/lnspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodine zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okredlaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i 8T, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca Robot po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/inspektora
Nadzoru o zakresie przy udziale upowaznionego i wykwalifikowanego przedstawiciela Wykonawcy
Robét.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy Robét od obowiazku ukoficzenia wszystkich Robot.

Btedy zostana poprawione wg pisemnych instrukcii Inzyniera/inspekiora Nadzoru,

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia, wynikajaca z ptatnosci na rzecz
Wykonawey Robét lub w innym czasie okredlonym w Umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce
Robét i Inzyniera/inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymi beda abmierzone poziomo
wzdiuz [inii osiowej w metrach.

Jesli Specyfikacie Techniczne dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone
w m?, jako dtugosé pomnozona przez sredni przekroj.

llosci elementdw w sztukach |ub kompletach. Powierzchnie w m2,

llosci, ktore maig by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach [ub kilogramach.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzehni lub objetodci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszezonymi na karcie Rejestru Obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw. Wzdr takiego zatgcznika zostanie uzgodniony
zZ Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie Obmiaru Robdt bedq zaakceptowane
przez Inzyniera/inspektora Nadzoru,

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce Robot. Jesli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca Robét bedzie posiadaé wazne Swiadectwa
legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce Robot utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania Robét.

7.4. Termin i czgstotliwosé przeprowadzania obmiaréw

Obmiary beda przeprowadzone przed Czesciowym lub Koricowym Odbiorem  Robot,
a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Pomiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdh zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetodci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga byé dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardw, kiérego wzér zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Pomiary diugosci obiektéw liniowych powinny byé dostarczane na Zadanie Inzyniera/Inspektora
Nadzoru, w oparciu o przedstawione przez Wykonawce Robét szkice i zestawienia geodszyjne
potwierdzone przez geodets.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje Odbioru Robét
Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
1) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
2) odbiorowi czesciowemu,
3) odbiorowi koficowemu,
4) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Rohét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalngj ocenie ilosci | jakosci
wykonywanych Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu hedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu Robét,

Odbioru Robét dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca Robot wpisem do Dziennika Budowy
I jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/lnspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozZnigj jednak niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/inspektora Nadzoru .

Jakos¢ i llo$¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Czesciowy Odbiér Robot

Odbiodr czesciowy polega na ocenie iloci i jakodci wykananych czesci Robét. Odbioru czedciowego
Robét dokonuje sie wg zasad jak przy Koficowym Odbiorze Robot. Odbioru Robdt dokonuje
inzynier/Inspektor Nadzoru.
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8.3.1. Dokumenty do Czesciowego Odbioru Robot
Zakres dokumentdw do Czesdciowego Odbioru Robét ustali Inzynier/Inspektor Nadzoru z Wykonaweg
Robét (nie moga one przekracza¢ zakresu dokumentéw wymaganych do Koricowego Odbioru).

8.4. Koticowy Odbior Robét

Kofcowy Odbidr Robét polega na finalng] ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu
doich iloéci, jakoéci | wartoscei.

Catkowite zakoriczenie Robét oraz gotowosé do Koricowego Odbioru Robét bedzie stwierdzona
przez Wykonawce Robot wpisem do Dziennika Budowy z hezzwlocznym powiadomieniem na pidmie
o tym fakcie Inwestora i Inzyniera/Inspekiora Nadzoru.

Koticowy Odbidr Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/lnspekfora Nadzoru zakoriczenia Robo6t i przyjecia wymaganych
przepisami dokumentéw.

Koficowego Odbioru Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i Wykonawey Robét. Komisja odblerajaca Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badari | pomiaréw, ocenie wizualng]
oraz zgodnosci wykonania Robat z Dokumentacjg Projektowa,

W toku Koncowego Odbioru Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét
uzupetniajacych i Robét poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub uzupetniajgcych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin Koricowego Odbioru Robot.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robdt w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajac pomnigjszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umowy.

8.4.1. Dokumenty do Koricowego Odbioru Rohét
Podstawowym dokumentem do dokonania Koricowego Odbioru Robot jest Protokst Odbioru
Koricowego Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do Koricowego Odbioru Robot Wykonawea Robot jest zobowiazany przygotowaé nastepuiace
dokumenty:

1) Pozwolenie na budowe lub zgloszenie robdt budowlanych nie wymagajacych pozwolenia

na budowe,
2) Dziennik Budowy i Rejestry Obmiarow,
3) Dokumentacje projektowa powykonawcza z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umaowy,

4} Protokoty czesciowych odbiordw Robét,

5) Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza, w formie papierowsj, zatwierdzong
przez Powiatowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej,
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych,
Receptury i ustalenia technologiczne,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodrodei whudowanych materiatow i urzadzen,
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne,

10) Uwagi i zalecenia Inzyniera/lnspektora Nadzoru,

11) Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego,
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do Koricowego Odbioru Robét, komisja w porozumieniu z Wykonawca Robot wyznaczy
ponowny termin Kocowego Odbioru Robét,
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajaceqo.
Termin wykonania Robét poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbicrze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robét. Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowo
podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce Robdt w danej pozycji Przedmiaru
Robdt.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Przedmiaru Robét bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnodcl, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslonej dla tej roboty w ST
i w Dokumentacji Projektowe]. -
Ceny jednastkowe lub kwoty ryczattowe Robdt bedg obejmowac:

1) rohocizng hezposrednig wraz z kosztami towarzyszacymi,

2) warto$¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, sktadowania i transportu,

3) wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

4) koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

5) podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Platnosci okresowe i koncowa
Platnosci okresowe i koficowa beda sie odbywaly zgodnie z zatwierdzonym przez Zamawiajacego
i Inzyniera/inspektora Nadzoru harmonogramem rzeczowo — finansawym Robét.

9.3. Koszt zajecia drég

Koszty zajecia pasa drogowego, na czas prowadzenia Robot, wyliczone zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 18 lipca 2011 r. w sprawie wysokosci stawek oplat za zajecie pasa
drogowego drég, kidrych zarzadcq jest Generalny Dyrektor Drég Krajowych i Autostrad (Dz. U. 2011
nr 148 poz. 886) lub innego obowigzujacego prawa miejscowego wiasciwego terenowo
dia miejsca wykonywania Robo6t, ponosi Wykonawca Robat.

Koszty zwigzane z zajeciem wiw terendw na czas prowadzenia Robét oraz wykonania wymienionych
prac nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycig, Przedmiaru Robot.

9.4, Koszt wylaczenia sieci energetycznych i telekomunikacyjnych

Koszt wytaczenia sieci energetycznych i telekomunikacyjnych, na czas prowadzenia Robdt ponosi
Wykonawca Robot.

Koszt nadzoru gestora sieci energetycznych i telekomunikacyjnych nad prowadzonymi robaotami
w obrebie sieci kablowych ponosi Wykonawca Robot.

Koszty zwigzane z wylgczeniami urzadzen infrastruktury technicznej na czas prowadzenia Robot
oraz wykonania wymienionych prac nalezy uwzglednié w cenie jednostkowe] zwigzanej z dang pozycja,
Przedmiaru Robét.

9.5. Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych urzadzen w okresie gwarancyjnym
Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych w okresie gwarancyjnym ponosi Zamawiajacy.
Wyjatek stanowig koszly wynikajace z wykrytych w okresie gwarancyjnym usterek, ktdre obcigzajg
Wykonawce Rabot.

9.6. Koszty zawarcia ubezpieczen i rekojmi na Roboty Umowne
Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkach Umownych, ponosi Wykonawca Robot
w ramach ceny umownej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2015 poz. 443 z pdin. zm.)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r - Prawo Zamowiert Publicznych (Dz. U. 2004 nr 19 poz.177
z pbin. zm.), '

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne {Dz. U. z 2014 .,
poz. 897.),

ustawa z dnia 21 marca 1985 r, o drogach publicznych (Dz. U. z 2015r. nr 460 z pdzn. zm.),
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerweca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U, 2002r. Nr 108, poz. 853 z pdzn. zm.),
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Techniczne] sq wymagania dotyczace wykonania robot
pomiarowych i prac geodezyjnych, ktdre zostang wykonane w ramach zadania pn.:

sBudowa sieci wodociggowej i kanalizacji §ciekowsj w Niemicy”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umawnych przy Zlecaniu i realizacji Robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych specyfikacja techniczng
Zakres prac realizowanych w ramach robdt pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuje:
1) Rohoty przygotowawcze:
1) uzyskanie przed przystapieniem do robét od Zamawiajacego danych zawierajacych lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow,
2) sprawdzenie ¢zy na trasie realizowanego zadania, w okresie pomiedzy wydaniem podkladu
geodezyjnego do celdw projektowych a datg rozpoczecia robdt nie zabudowano nowych sieci
i konstrukgji budowlanych, kiére moga byé nie ujawnione w dokumentacii projektowe,
3) przeprowadzenie obliczen i pomiardw geodezyjnych niezbednych do szczegbtowego
wytyczenia robot,
4) dostarczanie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzer i sprzetu budowlanego.
2) Roboty zasadnicze:
1) wytyczenie trasy i punktow charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) sieci i obiektow,
2) wykonanie pomiardw sprawdzajacych spadki i usytuowanie glownych elementéw obiektdw
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,
3) zabezpieczenie punktow charakterystycznych w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentuaine odtworzenie,
4) wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiardw, szkicow roboczych i obmiardw
jezeli wynika to z postanowier Umowy, zalecen Inzyniera/inspektora Nadzoru.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gidwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koicowy
punkt trasy.

1.4.2. Reper - trwaly (zwykle odcidniety w odlewie zeliwnym} znak, utrwalajgcy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej 6 wyznaczonej wysokosci n.p.m.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normarmi
i z definiciami podanymi w ST-00.

2. MATERIALY

QOgblne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-00.

Materiaty uzywane przy wytyczaniu budowli oraz punktdw wysokosciowych zgodnie z ST:
1) Shupki drewniane iglaste o srednicy 70mm

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Prace zwigzane ze stabilizacjg i 0znaczeniem gtdwnych elementéw wykonywanych robét oraz reperow
robaczych beda wykonane recznie.

3.2. Sprzet pomiarowy

Sprzet geodezyiny wykorzystywany do wytyczania budowli i punkfow wysokosciowych:
1} odbiorniki geodezyjne GPS,

2} teodality,

dalmierze,

niwelatory,

tyezki,

laty,

Oy 1 = W
Tl S g SR
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7) tadmy stalows.
Sprzet uzywany do fyczenia budowli i punktow wysokoSciowych powinien zapewni¢ wymagang
doktadnosé pomiaru.

4, TRANSPORT
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.
Sprzet i materialy objete ninigjsza ST mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Ogdlne wymagania dotyczace robét opisane sa w ST-00 Wymagania Ogéine.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z cbowigzujacymi instrukcjami G.U.G.iK. przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic
obliczenie | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia Robot. Przejecie
tych punktéw powinno byé dokonane w obecnosci Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacijg
Projektowa, ST oraz poleceniami Inzynieraflnspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera/Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gidwnych trasy i {lub) reperow roboczych. Bledy te powinny
byé usunigte na koszt Wykonawey.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczyé | zastabilizowaé w terenie punkty glowne obiektow
budowlanych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Powinien dostarczyé Inzynierowi/lnspektorawi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz punkiéw
wysokosciowych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu i rzedne sieci okredlone w Dokumentaci Projektowej
83 zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. JeZeli wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomié
o tym Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Nie nalezy zmienia¢ rzezby tereny, na kiérym wystepuja réznice bez decyzji Inzyniera/inspektora
Nadzoru.

Wykonawca nie moze rozpoczaé zadnych robot w oparciu o przeprowadzone przez siebie pomiary
bez wczesniejszej akeeptaci Inzynierallnspektora Nadzoru.

Zaniechanie powiadomienia Przedstawiciela Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigza Wykonawece.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga byé rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robat.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne do prawidtowe] realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.1.1. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalezy wykonaé w oparciu 0 dokumentacje proiektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowe] i innej osnowy geodezyjne] okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu
o informacje przekazane przez Inwestora i Inzyniera/Inspektora nadzoru.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny byé przesunigte wiecej niz 3cm w stosunku
do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do fcm
w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastahilizowane w spaséb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé
odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.
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Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwezas, gdy Wykonawca robét zastapi
& odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot, w faki sposob,
zeby za ich pomocg mac wytyezy¢ usuniety pal.

0% trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Maksymalna
odlegloéé pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

5.1.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repety robocze) nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Repety robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okresienie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty
state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

W przypadku braku fakich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowe] w terenie praskim powinna
wynosi¢ 250 metréw .

Repery robocze Wykonawca zobowiazany jest zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem
sieci i obiekiow towarzyszacych.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscig aby éredni blad niwelacii
po wyréwnaniu byt mniejszy niz 4 mm / km stosujac niwelacie podwojna w nawiazaniu do reperow
panstwowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogédlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podanc w ST-00.

Kontrole jakosci Robét pomiarowych zwiazanych z odtwarzaniem (wyzhaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzié wg ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografil.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem frasy i punktow wysokoéciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznyeh GUGIK, mi.in.:

1) nalezy sprawdzi¢ polozenie punktow gtdwnych przedmiotowych sieci i obiektdw,

2) nalezy sprawdzi¢ wysokosci punktow gidwnych przedmiotowych sieci i obiektaw,

3) nalezy sprawdzi¢ spadki przewoddw,

4} wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdzié na wszystkich zatamaniach pionowych i

poziomych, w punktach naziemnych oraz ¢o najmniej 5 razy na odcinku 1km,
5) robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym obszarze budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne Wymagania dotyczace odbioru Robdt omowiono w ST-00.
Jednostka obmiaru dia robét liniowych jest — 1 metr, dla robét ohiektowych — 1 kpl Tub 1szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady przejecia robét podano w ST-00.

Odbior Robét zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokolu konfroli geodezyjnej, kidre Wykonawca
przedktada Inzynierowif/inspekiorowi Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany wykonaé na swoj koszt i przekazaé Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru
dokumentacie geodezyjna powykonawcza zatwierdzong przez Powiatowy Osrodek Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficznej.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania ogélne podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.

- Koszty Robét geodezyjnych zwigzanych z realizacja niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni
w cenie jednostkowej zwiazansj z dana pozycig Przedmiaru Robot.

Koszt robét obejmuje m.in.:

1)

Gy P 2 N
Phuusi R P el

~

)
8)

wytyczenie sytuacyjne | wysokosciowe elementdw realizowanej inwestycji,

uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona przed zniszczeniem i oznakowanie,
wykonanie pomiardw biezacych i sprawdzajacych w miarg postepu Robat,

wykonanie pomiardw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementéw realizowanej
inwestycji w wykopie przed zasypaniem.

inwentaryzacja elementow naziemnych realizowangj inwestycji,

wykonanie szkicow wytyczenia, szkicow sprawdzajacych oraz dokumentacji powykonawczej
wraz z zatwierdzeniem przez Powiatowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

4
2)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii
Warszawa 1979,

Instrukcia techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii
1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Glowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1579,

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gidwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
PN-D-85017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia.

) PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia.
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1, WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
zwiazanych z usunigciem drzew i krzewdw, kidre zostang wykonane w ramach zadania;

»,Budowa sieci wodociagowej i kanalizaciji $cickowej w Niemicy”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako jeden z elementdw Dokumenidéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i wykonywaniu Robét opisanych w kpt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng
Wymagania wyszczegbinione w te] czesci specyfikacji dotycza prowadzenia Robdt zwigzanych
z usunigciem drzew i krzewdw, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
araz z definicjami podanymi w ST-00 "Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET _
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdine”.
Do wykonywania robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzewdw nalezy stosowaé:
1) pity motorowo-arncuchowa 4,2KM,
2) spycharki gasienicowe 74kW (100KM),
3} ciagnik kotowy 37-83kW {75-85KM)
4) przyczepy diuzycowe 4,5t
5) przyczepy skrzyniowe 3,5t
6) spycharka gasienicowa 74kW (100KM)

4, TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”.

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by6 transportowane w sposob niepowodujacey ich uszkadzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogéine zasady wykonania robét,
Ogdlne zasady wykonania robat podano w ST-00 ,\Wymagania og6ine”.

5.2, Zasady oczyszczania terenu z dizew i krzakow

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzewdw obejmujg wyciecie | wykarczowanie drzew i krzewow,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy.

Zgoda na prace zwiazane z usunigciem drzew i krzewdw powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.
Wycinke drzew o whasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie rebnym,
ustalonym przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Roslinnos¢ istniejgca w pasie Robét, niepizeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce
Robét zabezpieczona przed uszkodzeniem.,

Jezeli roslinnosé, kitdra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce
Robdt, to powinna byé ona odtworzona na koszt Wykonawcy Robét, w sposdb zaakceptowany
przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usuniecie drzew i krzewow

Wykonawca Rabot ma obowigzek prowadzenia Robot w taki sposdb, aby drzewa przedstawiajgce
wartosé jaka materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wlasciwosci w czasie
Robét.
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Mtode drzewa i inne rodliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny byé wykopane z duzg
ostroznoscia, w sposdb, kioéry nie spowoduje trwatych uszkodzer, a nastepnie zasadzone
w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci.
Sposdb zniszczenia pozostatodci po usunigtej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami ST
[ub wskazaniami Inzyniera/inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogédine”.

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosc,
wykarczowania korzeni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robét
Ogadine zasady obmiaru Robét podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

7.2. 7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka chmiarowa robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest;
— dladrzew-1szt.,
— dla krzewdw ~ 1hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odhioru robot
Ogéine zasady odhioru Rabét podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne zasady dotyczace ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogéine’.
Cena wykanania robét obejmuie m.in..
1) wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewdw,
} wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy,
) zasypanie dotow,
)

2
3
4) uporzadkowanie migjsca prowadzonych robot.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ‘

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] s wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
ziemnych, tymczasowych i towarzyszacych, kidre zostang wykonane w ramach zadania pn.:

wBudowa sieci wodociggowe] i kanalizacji $ciekowej w Niemicy”

1.2, Zakres stosowania Specyfikaciji
Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i wykonywaniu Robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Ogélny zakres Robot objetych ST
Zakres prac realizowanych w ramach robét ziemnych obejmuije:
Roboty przygotowawcze:
1} prace geatechniczne w zakresie kontroli zgodnodci warunkéw istniejacych z Dokumentacjg
Projektowa,
2) zabezpieczenie lub usuniecie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu, roslinnoscei
i ewentualnych sktadowisk odpadaow,
3) przejecie | odprowadzenie z terenu robdt wod opadowych,
4) wykonanie niezbednych drdg tymczasowych, zasilania w energie elektryczng | wode
oraz odprowadzenia $ciekdw,
oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym,
rozbidrka nawierzchni drég, ziazdéw i chadnikdw i innych konstrukcji,
dostarczenie na teren budowy niezbednych materialéw, urzadzen i sprzetu budowlanego,
8) wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych.
Roboty zasadnicze:
1) usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu),
rozebranie nawierzchni drogowych,
wykopy wraz z szalowaniem,
przygotowanie podtoza,
wykonanie podsypki i obsypki,
zasypanie wykopow piaskiem dawiezionym z zageszczeniem,
wywdz i utylizacja urobku,
wykonanie przewiertow,
plantowanie terenu po zakonczeniu prac,
10) odtworzenie nawierzchni.
Roboty koficowe
1) przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan.

~ Oy n
e e i
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop linjowy — wykap wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktérego zasadniczym
wymiarem jest dtugo$¢, np. przy uktadaniu rurociggdw pod powierzchnig terenu, przy wykonywaniu
torowisk linii kolejowej, ulicy lub drog,

1.4.2. Wykop waskoprzestrzenny — wykop o szerokosci dna rownej lub mniejsze] od 1,50m
i 0 dlugosci powyzej 1,50m.

1.4.3. Wykop szerokoprzestrzenny — wykop o szerokosci i diugosci dna wiekszej od 1,50m.

1.4.4. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych
Z tym obiektem.

1.4.5, Grunt rodzimy — grunt wydobyty z wykonanego wykopu.

1.4.6. Obsypka — materiat zasypowy (piasek), od wierzchu podsypki do wysakosci 30 ¢m ponad gdrng
krawedz przewodu.

1.4.7. Zasypka — warstwa wypemiajacego materiatu gruntowego (grunt rodzimy o strukturze piasku
z odktadu lub dowieziony) miedzy powierzchnig gérna obsypki i terenem.
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1.4.8. Pal szalunkowy — element plytowy lub sfupowy Scianki szczelnej z wyprofilowanym bocznym
zamkiem faczacym (brus, grodzica).
1.4.9. Scianka szczelna - $ciana zlozona z podiuznych elementdw (drewno, stal, beton), zaglebionych
w grunt sciéle jeden obok drugiego.
1.4.10. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko§¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu, okreélona
Wg WZOru:

ls = Pq ! Pes
gdzie:
P4 - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu (Mg/m3),
Pgs — maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora,
1.4.11. Plantowanie terenu - wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie
rzednych przez scigcie wypuklosci i zasypanie zagtebier o Srednigj wysokosci $cieé i glebokosci
zasypan nie przekraczajacej 30 cm, przy odlegtosci przemieszczenia mas ziemnych do 50m w robotach
Zmechanizowanych i do 30 m w pracy reczne;,
1.4.12. Skladowisko na Placu Budowy — miejsce gromadzenia gruntu przeznaczonego do zasypania
wykopow, usytuowane na Placu Budowy.
1.4.13. Skladowisko poza Placem Budowy - miejsce gromadzenia gruntu przeznaczonego
do zasypania wykopdw, usytuowane poza Placem Budowy.
1.4.14. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkei
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.15. Pozostate definicie podstawowe sg zgodne z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi
normami Krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2, MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace Materiatéw podano w ST-00 Wymagania Ogéine.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy
i poleceniami Inzyniera/lnspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szozegltowe informacje dotyczace zrodia wytwarzania | wydobywania materiatow
oraz odpowiednie Swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie
i probki do zatwierdzenia Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spetnienie wymagan iloSciowych i jakoSciowych materiatow
dostarczanych na teren budowy oraz za ich wiasciwe skiadowanie | whudowanie zgodnie z zatozeniami
ST.

Grunty | materiaty nieprzydatne do zasypania wykopow oraz nadmiar gruntow z wykopow muszg byé
wywiezione na sktadowisko. Zapewnienie terendw na skiadowisko nalezy do obowigzkow Wykonawey.
Grunty wykorzystywane do zasypywania powinny byé sprawdzone pod wzgledem wiasciwosci
geotechnicznych oraz posiada¢ akceptacje Inzynierafinspektora Nadzoru.

W przypadku koniecznosci dowozu gruntu, zapewnienie miejsca uzyskania gruntu nalezy
do obowigzkow Wykonawcy.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé i srodowisko wykonywanych robét.
Sprzet uzywany do realizacji robdt powinien byé zgodny z ustaleniami ST araz projektu organizacji
robat, kidry uzyskal akceptacje Inzyniera/inspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem. '
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych tymczasowych, odtworzeniowych
i towarzyszacych, ktdre zostang wykonane w ramach przedmiotowego zadania, powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania m.in. z nastepujacego sprzetu:

1) agregat pompowy iglofiltrow,

2) kaparki gasienicowsj 0,6ms3,
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) maszyna do wiercen poziomych,

)} pompa wirowa spalinowa 61-80m3/h

) przyczepy diuzycowej 4,5t

} samochodow dostawezych 0,94,

) samochodéw samowytadowcezych 5-10t,
) samochoddw samowytadowczych 15-20t,
) samochoddw skrzyniowych 5-10t,

0) sprezarka powietrzna przewozna spalinowa 10m3/min.,
1) spycharki gasienicowe] 40kW (55KM),

2) spycharki ggsienicowe] 55kW (75KM),
3) spycharki gasienicowej 74kW (100KM),
14) ubijaka spalinowego 200kg,

15) weiagnik przejezdny 31,

18) wyciag do urabku ziemi elektryczny 0,18t

4, TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczagce transportu podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw fransportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robdt i wiasciwoscei przewozonych towarow.

Wykonawca Robot ma obowigzek zorganizowania transporiu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczefistwa, zaréwno w obrebie pasa Robét, jak i poza nim. Srodki transportowe, poruszajage sie
po drogach powinny spelniaé odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych
pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytdw | obcigzenia na os.

Uzyte érodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkdw obcigzaja Wykonawce Robét,

Zwiekszenie odleglodci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Whykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odleglosci nie zostaly
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych ohcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na bieZaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowadowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Rohét

Ogblne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podane sg w ST-00 Wymagania ogolne.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacig
Projektowa, ST i paleceniami Inzyniera/tnspektora Nadzoru.

5.2, Prace pomiarowe i geodezyjne
Warunki techniczne wykonania robét pom|arowych i prac geodezyjnych zostaly okreslone w specyfikacii
technicznej ST-01 Roboty pomiarowe i prace geodezyine.

5.3. Roboty przygotowawcze

Wykonawca Robot zgtosi pisemnie zamiar rozpoczecia robot do wszystkich whascicieli i uzytkownikow
uzbrojenia nadziemnego i podziemnego, ustalajgc warunki wykonywania robdt w strefie tych urzadzen.
Przed przystapieniem do wykonania Rob6t Wykonaweca Robdt sprawdzi zgodnosé wymiarow
na budowie z Dokumentacja Projektowa,.

Rozpoczacie robot poprzedzié wykonaniem przekopdw kontrolnych celem ustalenia rzeczywistego
przebiegu istniejacego uzbrojenia podziemnego, pod nadzorem ich uzytkownikéw. W przypadku
wykrycia niezinwentaryzowanego uzbrojenia Roboty przerwaé, wykop zabezpieczyC i powiadomié
Inzyniera/lnspektora Nadzoru. Teren budowy ogrodzi¢ i zabezpieczyé dla ruchu pieszego i kolowego.
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5.4. Zdjecie warstwy humusu, wywo6z urobku,

Humus nalezy zdejmowa¢ recznie lub mechanicznie. Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypania
wykopow nalezy wywiezé na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Wywdz urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz z wszystkimi
kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje takze ponowny
zatadunek i powrdt na miejsce zasypania.

W przypadku korzystania z drég publicznych przy dowozie i wywozie urobku Wykonawca zawrdci
szczegbing Uwage na ich dopuszczalne obciazenia eksploatacyjne oraz na zachowanie czystosci.
Wykonawca zastosuje odpowiednie Srodki dla ochrony drég publicznych przed nanoszeniem ziemi
przez opony wiasnych srodkow transpertu lub bedzie je regulamie oczyszczat.

Po ukoficzeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywrocié do stanu pierwotnego.

5.5, Wykonanie wykopow

Roboty ziemne i zabezpieczenie $cian wykopéw nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami BHP, normg PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw
wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

Mechaniczne wykonywanie robdt ziemnych nalezy poprzedzi¢ przekopami prébnymi wykonywanymi
recznie. Roboty ziemne mozna rozpocza¢é po usunigciu kolizji badz zabezpieczeniu wszystkich
skrzyzowan z istniejaca infrastrukturg naziemna,i podziemna, Istnigjace uzbrojenie podziemne na trasie
wykonywanego wykopu krzyzujace sig lub biegnace réwnolegle z wykopem, nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem poprzez podwieszenie do konstrukeji padtrzymujacej zgodnie z Dokumentagig,
Projektowa. W miejscu skrzyZzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym roboty ziemne wykonywaé
recznie na dhugosci 1,5m (0,75m przed i 0,75m za skrzyzowaniem).

Roboty ziemne wykonywaé mechanicznie jako waskoprzestrzenne, z wywiezieniem urobku. Pionowe
sciany wykopow waskoprzestrzennych o glebokosci ponad 1,0m umocnié stosujac obudowy liniowe
OWS-7A firmy KOPRAS. Wymiary wykopow musza zapewnia¢ prawidiowe, pod wzgledem technicznym
i BHP, wykonanie planowanych robét.

Wykopy wykonywac bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu:

— warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna
byé usunieta bezposrednio przed wozeniem kanatdw, przewoddéw i posadowieniem obiektow;

- w przypadku przeglebienia wykopéw ponizej projektowanego poziomu posadowienia nalezy
porazumiet sie z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru celem podjecia odpowiednich decyzji. Po wykonaniu
wykopu, natychmiast przystapic do robét montazowych tak, aby nie dopusci¢ do przedostania sie wod
opadowych 1 do uplastycznienia gomych warstw podioza. Dno wykopu powinno by¢ réwne
i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem kanatu i przewodu ustalonym w dokumentacji projektowej.
Podczas prowadzenie robot ziemnych nalezy zwrdcié szezegoing uwage na:

— bezpieczne odleglosci {w pionie | w poziomie) od istnigjgcego uzbrojenia. W przypadku
natrafienia na urzadzenia nieoznaczone wczesniej nie zinwentaryzowane badz niewypal,
nalezy miejsce to zabezpieczy¢ i natychmiast powiadomié Inzyniera/lnspektora nadzoru
i odpowiednie stuzby i instytucje. Na gleboko$ciach i w miejscach, w ktdrych projekt wskazuje
przebieg innego uzbrojenia nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt recznie. Niezaleznie
od powyzszego, w czasie Uzycia sprzetu mechanicznego, nalezy prowadzi¢ ciagly obserwacie
odspajanego gruntu;

— przy wykonywaniu wykopow umocnionych o $cianach pionowych nalezy stosowaé elementy
obudowy wediug normy PN-B-10736. Rozstaw rozparcia lub podparcia powinien
byé dostosowany do wystepujacych warunkéw. Nalezy prowadzi¢ ciagta kontrole stanu
obudowy, w szczegolnosci rozparcia lub podparcia $cian w stosunku do poziomu terenu
{co najmnie] 15 cm ponad poziom terenu). Nalezy przestrzegaé usytuowania koparki
w odlegiosci, co najmniej 0,6 m poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu,

— obudowe nalezy zaklfada¢ stopniowo w miare poglebiania wykopu, a w czasie zasypk
i zageszczania stopniowo rozbierag,
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—~ nalezy instalowac bezpieczne zejScia do wykopdw —~ wejscie po drabinie do wykopu powinno
byé wykonane z chwilg osiaghigcia gtebokodci wigkszej niz 1.0m w rozstawie
nieprzekraczajacym 20,0m.

W frakcie robét ziemnych nalezy zwrécié szczegoing uwage na punkty oshowy geodezyjnej.
W przypadku ich zniszczenia lub uszkodzenia Wykonawca Robét zobowigzany jest do ich odtworzenia
na whasny koszt.

Przeprowadzone badania geologiczne wskazujg na mozliwosé wystepowania wod gruntowych.
Ewentualne prace odwodnieniowe prowadzié w taki sposéb, aby nie zostata naruszona strukiura
w poctozu wykonywanych obiektéw. O sposobie odwodnienia wykopow zdecyduje Kierownik budowy
w {rakcie prowadzenia prac ziemnych.

5.6, Wykonanie podtoza i podsypki

Po wykonaniu wykopu, dno oczyscié | wykonat podsypke z piasku o grubodci 15em dia sieci
kanalizacyjnej oraz 10cm dla sieci wodociagowe] i kacie posadowienia rurociagu rownym 90°.
Przewody utozyé ze spadkami i na rzednych zgodnie z czescig graficzna, By zapewnié rurze podparcie
na catej jej dtugosci i nie dopusci¢ do spoczywania rury na facznikach podioze musi byé podkopane
w misjscu kazdego potaczenia. Po zakonczeniu montazu potgczenia rur, strefa tacznika musi
byt odpowiednio podsypana i obsypana. Grunt w strefie podsypki zagesci¢ recznie do 18=0,97%
wartosci Proctora.

Materiat na podsypke powinien by¢ mineralny, sypki, drobno fub Srednioziamisty, bez grud i kamieni
oraz spetnia¢ wymagania zawarte w PN-B-02480;1986.

5.7. Wykonanie obsypki

Po utozeniu przewodow wykonac obsypke rurociagéw gruntem piaszczystym dowiezionym, warstwami
o grubosci 10+30cm, do wysakosdci co najmniej 30cm powyzej wierzchu rury. Pierwsza warstwe obsypki
starannie rozprowadzi¢ po obu stronach rury ze zwréceniem uwagi na doktadne wypethienie przestrzeni
w okolicach styku rury z podsypka (tzw. pachwin). Grunt w strefie obsypki zagescié recznie,
min do 1s=0,97% warto$ci Proctora.

Obsypke wykonywaé z gruntu dowiezionego mineralnego, sypkiego, drobno lub Srednioziarnistego,
bez grud i kamieni oraz spefniajacego wymagania zawarte w PN-86/B-02480.

5.8. Zasypanie wykopow

Zasypywanie wykopdw nalezy wykona¢ warstwami, kolejno je zageszczajac. Grubo$é warstwy
poddane] zageszczeniu powinna uwzgledniac wspétczynnik spulchnienia gruntu oraz wymagang
grubosci warstwy po osiagnieciu zatozonego wskaznika zageszczenia dla zastosowanego materiatu.
W czasie zaggszcezania grunt winien mieé wilgotnosé réwna wilgotnoéci optymalnej z tolerancjg, £20%.
W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialow, zageszczenie warstwy nalezy okreslaé
za pomoca wskaznika zageszczenia.

Wykopy w pasie drogowym zasypaé gruntem piaszczystym dowiezionym i zagescié mechanicznie
warstwami o grubosci maksymalnie do 30cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu
Is=1,0% wartosci Proctora do glebokosel 1,2m ponizej powierzchni terenu oraz 15>0,97% wartosei
Proctora ponizej 1,2m.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca Robét
powinien spulchnié warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalne] i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia,
Wykonawca Robdt powinien usunaé warstwe i wbudowaé nowy materia, o ile Inzynier/Inspektor
Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby ponownego zageszczenia warstwy.

Wykopy w pasie drogowym nalezy na catym odcinku zasypaé gruntem dowiezionym mineralnym,
sypkim, drobno lub $rednioziarnistym, bez grud i kamieni oraz spetniajacym wymagania zawarte
w PN-86/B-02480. '
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5.9, Zahezpieczenie istniejacego uzbrojenia.

Wykonawca jest zobowiazany do pisemnego poinformowania poszczegdinych gestoréw uzbrojenia
podziemnego i nadziemnego o planowanym zamiarze rozpoczecia robét.

Prace w obrebie skrzyzowand z istnigjacym uzbrojeniem nalezy prowadzi¢ recznie pod nadzorem
technicznym gestora sieci.

5.9.1. Zahezpieczenie kabli energetycznych

Przy wykonywaniu rob6t wszelkie napotkane urzadzenia energetyczne traktowaé jako czynne
(pod napigciem ~ mogace grozié porazeniem) i zachowaé warunki bezpieczeristwa, Wszelkiego rodzaju
prace prowadzone w obrebie kabli energetycznych wykonywaé recznie, po wezesniejszym pozbawieniu
napigcia linii kablowej, pod nadzorem wlasciciela sieci tj. ENERGA OPERATOR S.A. Dzial Zarzadzania
Eksploatacja w RD Koszalin.

Miejsca skrzyzowania projektowanego wodociagu z istniejgcymi kablami energetycznyml niskiego
napiecia zabezpieczyé poprzez zatozenie na kablach rur ostonowych, dwudzielnych typu AROT
A110PS koloru niebieskiego o diugosci L=2,0m, natomiast z istniejgcymi kablami energetycznymi
$redniego napiecia zabezpieczyé poprzez zatozenie na kablach rur ostonowych, dwudzielnych typu
AROT  A160PS  koloru  czerwonego o  dlugodci  L=2,0m.  Prace  zwigzane
z zakladaniem rur ochronnych uzgodnié w ENERGA - OPERATOR S.A. Dzial Zarzadzania
Eksploatacja w RD Koszalin. Przy zasypywaniu wykopow nad kablami elektroenergetycznymi utozyé
tasme ostrzegawcza koloru czerwonego. Harmonogram wylaczern Wykonawea robdt uzgodni
przed przystapieniem do robot z wiascicielem sieci tj. ENERGA OPERATOR S.A. oddziat w Koszalinie.

W poblizu napowietrznych linii energetycznych wszystkie prace nalezy wykonywaé zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w zakresie bezpieczeristwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanyeh (Dz. U. Nr 47 poz. 401). Prace nalezy prowadzié
pod nadzorem wiasciciela sieci tj. ENERGA OPERATOR S.A. Oddziat w Koszalinie. W przypadku
koniecznosci realizacji prac dla ktérych niespemione sq wymagania zawarte wiw Rozporzadzeniu,
Wykonawca robdt wystapi do wiasciwego rejonowo Zakladu Energetycznego tj. ENERGA OPERATOR
S.A. Oddziat w Koszalinie z wnioskiem o wylaczenie linii elektroenergetycznej i zapewnienie nadzoru.
Harmonogram wytaczeft Wykonawca robdt uzgodni przed przystapieniem do robét z wiadcicielem sieci
ti. ENERGA OPERATOR S.A. Oddziat w Koszalinie.

Wszelkiego rodzaju prace prowadzone w obrebie linii i kabii energetycznych wykonywaé zgodnie
z warunkami zawartymi w opinii wiasciciela sieci i opinii Zespotu ds. Koordynacji Usytuowania
Projektowanych Sieci Uzbrojenia Terenu Starostwa Powiatowego w Stawnie.

5.9.2, Zabezpieczenie kabli telekomunikacyjnych

Przy wykonywaniu robot wszslkie napotkane urzadzenia telekomunikacyjne traktowaé
jako czynne, Wszelkiego rodzaju prace prowadzone w obrebie kabli telekomunikacyjnych wykonywad
recznie, metoda uniemozliwiajaca powstanie awarii i pod nadzarem wtasciciela sieci,

Miejsca skrzyzowania projektowanego wodociagu z istniejacymi kablami telekomunikacyjnymi
zabezpieczyé poprzez zatozenie na kablach rur ostonowych, dwudzielnych typu AROT A58PS
0 diugodci L=2,0m. Roboty budowlane w obrebie skrzyzowania sieci wodociagowe] z kablami
telekomunikacyjnymi wykonywa¢ pod nadzorem wiasciciela sieci fj. ORANGE POLSKA S.A. Dziat
Ewidencji | Zarzadzania Danymi o Infrastrukiurze 4 — Bydgoszcz oddziat w Szczecinie. Harmonogram
prac Wykonawca robdt uzgodni przed przystapieniem do robét z wlascicielem sieci tj, ORANGE
POLSKA S.A. Dzial Ewidencji i Zarzadzania Danymi o Infrastrukturze 4 - Bydgoszcz oddziat
w Szczecinie. Przy zasypywaniu wykopéw nad kablami elektroenergetycznymi utozyé tasme
ostrzegawcza koloru pomaranczowego.

Wszelkiego rodzaju prace prowadzone w obrebie linii i kabli telekomunikacyjnych wykanywaé zgodnie
z warunkami zawartymi w opinii wiasciciela sieci i opinii Zespotu ds. Koordynacii Usytuowania
Projektowanych Sieci Uzbrojenia Terenu Starostwa Powiatowego w Stawnie.

5.10, System kontroli jakosci Robot
Qgolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST-00.
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5.11. Materiaty
Badanie materiatéw uzytych do budowy sieci wodociagowej przeprowadzié na podstawie atestow
producentdw, porownania ich cech z narmami przedmiotowymi, ogledzin zewnetrznych.

5.12. Kontrola jakos$ci wykonanych robot

Wykonawca jest zobowigzany do stale] i systematyczne] kontroli prowadzonych Rabét w zakresie

i z czestotliwoscia okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Do wykonawcy nalezy rdwniez przeprowadzenie préb i badar stanowiacych podstawe odbiordw Robot:
1) badanie wykonania wykop&w umaocnionych,

2) badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

sprawdzenie metod wykonania i poszerzenia wykopow,

badanie | pomiary szerokoscl, gruboéci | zageszczenia wykonane] warstwy podtoza,

badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie zabezpieczenia innych przewodow w wykopie,

sprawdzenie zabezpieczenia od obcigzen ruchu kolowego,

Przed odtworzeniem nawierzchni nalezy sprawdzié wskaznik zageszczenia gruntu zasypki wykopdw

przez uprawnionego geologa.

~ O 1 B G

5.13. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
1} odchylenie odlegtodci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wiece] niz 20,05 m, _
odchylenie wymiardw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,
odchylenie grubosci warstwy podioza nie powinno przekracza £3 cm,
odchylenie szeroko$ci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ +5 c¢m,
odchylenie rurociagu w pianie - nie powinno przekraczac +5 cm,
wskaznik zageszczenia posdypki, obsypki i zasypki wykopdw okreslony w trzech migjscach
na dtugosci 100 m powinien by zgodny z pkt. 5.6-5.8.

6. OBMIAR ROBOT

0godlne zasady odbioru Robot podano w ST-00.

Obmiar Robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych Robat.

Obmiar Rabdt obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych koniecznoé¢é wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie, miedzy Wykonawca Robot
a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

(=2 M IR N SRR )
e S S

6.1. Jednostki obmiaru
Jednostkami obmiarowymi sa:
1) 1m2 - dla usuniecia i roztozenia humusu,
2} 1mZ - dla rozebrania i odtworzenia nawierzchni drogowych,
3) 1m? - dla wykanania wykopu,
4y 1m2 - dla umocnienia wykopu,
5) 1m? - dla wykonania podsypki i obsypki,
6) 1m? - dla wykonania wymiany gruntu,

7. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady Odbioru Robét podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru jeZeli wszystkie wymagane pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogblne zasady ptatnosci podano w ST-00 Wymagania ogdine.

Platnosci za wykonanie robét ziemnych, tymczasowych i towarzyszacych przy realizacji robot objgtych
niniejsza ST stanowig nierozerwalng cze$¢ platnosci za wymienione elementy przedstawione
w ST-00 Wymagania ogdlne.

Koszty whw robot zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca Robot uwzgledni w cenie
jednostkowej zwiazanej z dang pozycjg Przedmiaru Robot.

33



9. PRZEPISY ZWIAZANE
1) PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreglenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntdw.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoine.

PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw wodociagowych

i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

7} PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe — Roboty ziemne — Wymagania i badania.

8) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo Ochrony Srodowiska (fj Dz. U. Nr 62 poz. 627),

9) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 w sprawie
ogdlnych przepiséw bezpieczerstwa i higieny pracy (Dz. U. 169, poz.1650 z pbzn. zm.).

10} Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 19 wrzesnia 1999r. W sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energatycznych {Dz. U. Nr 80, poz. 912
z pbzn. zm.).

11) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401 z pdzn. zm).

12) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét
ziemnych, budowlanych i drogowych (dz. U. Nr 118, poz.1263).

13) Instrukcje stosowania materiatdw wydane przez producentéw.

Sabemn

34



ST-04 SIEC KANALIZACJI SCIEKOWEJ GRAWITACYJNEJ

e ST P e e et e s R R L s b R s 36
1.1, Przedmiol SPEOYIIKACI. ...cvicrrrerr et iers s st s b b e on s bbb fr s 36
1.2, Zakres stoSOWania SPECYAIKACH ...v.c v rurririierrs s e e er et e 36
1.3.  Zakres robét objetych specyfikacja, teChNICZNA. .c.ve v e 36
1.4, Z8KreS lOSCIOWY FODOL ..o crr s e et s e sr st b b e r e s bt s 36
1.5, OKreSlenia POUSIAWOWE ..vc.cieiei it ree s erb st b e bbb ettt st 36

2. MATERIALY oot bt b b e a1t b bbb b 36
2.0 RURY TKSZIBHKIL....eveveiecere ittt sess ettt s et et s s eae s e e ettt snvs e 36
2.2, SHUGNIE DBIONOWE cvvoverirrrr st se et sers e b bt st et s s e b s g e bt 36
2.3, Studnie Z tWOrZYW SZEUCZNYCH ....ccvvcer e rainins s st srssars et ssbs e s st s v b s s e 37
2.4, KruszyWo Na pOUSYPKE i OBSYIKE cc.vvivverineierccrmireins essesssnssssscrsrs st s s s ss s ssr v s s sasnessessns s 37
2.8, BOLON .o e pa e b e 37

3. SKiadowanie MALEIAIOW ....cc.vivircre e ser e eers s eras e s se s s s s s b st 37
B0 RUNY KBNBIOWE ...t vcas s e s s s et s ab b et et 37
3.2, K@i BEIONOWE. .....vvcivc ittt st et ss bbb s e e b e s st b e 37
3.3, WIBZY KANBIOWE ....cev e et et s sttt st sas s b b ettt s e sab s st s 38
G KIUSZYWO ovoev e neres o s et e b s ee s R e s R b e 38

4 SPRZET ettt e bbb e st s st e s st e et e et e b et R et sab s b et 38

Do TRANSPORT ettt e et ets s s ettt saa bR b e s bbb b et E e ennt s 38
oI R 1 10T 4 1 OO OO ORI 38
B2, TraNSPOTT KIEQOW c.ovvuieevrerriesiere e ssraees et sevs st ens b bssbsss s s s b sentsas b b b8t e et st et b e bt s s bt et et s 39
5.3, Transport WIaZow KANAHOWYCH ... e e e et srs st e 39
5.4. Transport mieszanki betonowe] .......cccoovevivimreccnverncennnnsersnierinns SOOI 39
5.5, TrANSPOM KIUSZYW.. oeereriecreererierees s eersesssrsses st e s s e e sas st s bbbt bbb e b st bbb 39

B, WYKONANIE ROBOT coovvvoveerrerrereerecersnssssssssesssmmmssssssessssessessessssessssnsssssnsssisesssssssssssesssssssssssasasssssssssses e 39
6.1.  Ogbine zasady wykonania RODOL ... cnssns s e e s sssns s s s e 39
6.2, UKadanie PrzeWOdOW ... ..ottt stin s ser sttt et e e s e e e et s 39
8.3, MONEBZ SIUNL . oeiriie e et a st s e Rt b 40
6.4. Skrzyzowania z UZDrojeniem POGZIEMNYIN. ..o ierrrir i sers e s en e st s s snssassesbens 40

7. KONTROLAUAKOSC . ..coieirveveveesessseceeessnessssssssssesssse s e sessssssssssss e sessssesssessss et sessssssess e 40
7.1, Kontrola, pomiary | DAAANIA. ........ oo imiorinnimmrir s e s ssssere st ssas st esenvsss st ssss e, 41

8. OBMIAR ROBOT coovvvvrvverierrrvasisseessessssssssssssmmmmssmssinssossicsesssssssssssssssmssns sttt st s ssmssssosees 41

9. ODBIOR ROBOT ....ovcvreriesiamussisssesssssssnecsssssssssssssssrassssssssssssssssosssssnsssssssssonee et sssmsssssssssoesssssness 41

10, PODSTAWAPLATNOSCL ...voonievveccesessetses s esseeessss s sssss s ssssssss s es st sss st st s ene e 42

1. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt et ens et s b s s st st s et ens e bt ees 42

35



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj {ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
budowlanych w zakresie budowy sieci kanalizacji $ciekowej grawitacyjnej, ktdre zostang wykonane w ramach
zadania pn..

,Budowa sieci wodociagowe] i kanalizacji $ciekowej w Niemicy”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementow Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét okreslonych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres rohét objetych specyfikacja techniczna
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem sieci kanalizacji $ciekowe] grawitacyjnej w zakresie:

1) montazu rur i ksztattek PVC,

2) montazu uzbrojenia,

3) kontrola jakosci.

1.4. Zakres ilosciowy robét
Zakres Robot budowlanych objetych ST obejmuje:
1. budowe sieci kanalizacji $ciekowej grawitacyjnej z rur PVC:
— PVC DN/OD 200mm s=5,9mm (lite) — 2247,5 m,
2. montaz studni betonowych DN/ID1200mm z pierScieniem odcigzajacym oraz piyta pokrywows,
Z betonu C35/45, z wlazem Zeliwnym klasy D400 z wypetnieniem betonowym C35/45 — 26 szt,,
3. maontaz studni z tworzywa sztucznego DN/OD425mm z wazem Zeliwnym klasy D400 — 36 szt.
1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s zgodne z definicjami podanymi w ST-00, obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i Krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST 00 ,\Wymagania ogoine”.

2.1. Rury i ksztaltki

Materialy stosowane do budowy sieci kanalizacji Sciekowej grawitacyjnej powinny by¢ tak dobrane, aby nie
powodowaty zmian obnizajacych trwatosci sieci kanalizacyjnej. Elementy uzyte do budowy kanalizacji powinny
spetnia¢ wymagania PN-EN 476.

Kanaty grawitacyjne wykona¢ z rur i ksztaltek PVC (litychy DN/OD200mm $=5,9mm SN8.

2.2, Studnie betonowe

Studnie z kregbw betonowych o $rednicach DN/AD1200mm, z betonu klasy C35/45 (B45)
w/g PN-EN 206-1:2003, mrozoodpormego (F-150) wig PN-B-06250:1988 p.5.3, wodoszczelnego (W8)
wg PN-B-06250:1988 p.5.4 o nasigkliwodci nie wiekszej niz 5 % wig PN-B-06250:1988p.5.2.

Stopnie ztazowe Zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74088.

Elementy studni betonowych faczone ze sobg za pomoca uszczelek gumowych.

Elementy denne studni monolityczne, dostarczone na plac budowy z prefabrykowanymi kinetami, wykonanymi
z betonu o parametrach nie gorszych jak podane wyzej. Wysokas¢ kinety nie mnigjsza jak 50% Srednicy
kanaiu.

Przejscia kanatu przez sciany studni, wykonane jako szczelne, osadzone fabrycznie w Scianie studni.

Studnie befonowe wyposazone w phyty pokrnpwowe 2000/625 o $rednicy 2000mm i wysokosci 200mm
z betonu C35/45, ustawione na pierscieniach odcigzajacych o Srednicy 2000mm i wysokosci 200mm z betonu
C35/45.
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2.3, Wlazy kanatowe

Studnie betonowe wyposazyt we whazy zeliwne klasy D400 z wypelnieniem betonowym C35/45 i wkladkg
gumowg zgodnie z PN-EN 124:2000. Do regulacji rzednych posadowienia wiazéw zeliwnych stosowaé
pierscienie wyrdwnawcze z tworzywa sztucznego.

2.4, Studnie z tworzyw sztucznych

Studzienki kanalizacyjne rewizyjne z rur wznoszacych karbowanych z PVC DN/OD400mm SN2
Kineta studzienki zbiorcza DN/OD200/200/200mm z PP DN/OD400mm. Wolne doptywy w kinetach zaslepions
korkami PVC. Zamkniecie studni stanowi rura teleskopowa z PYC DN/OD400mm, z wiazem Zzeliwnym klasy
D400, zgodnie z PN-EN 124:2000. Wlazy teleskopowe Zeliwne klasy D400 ustawia¢ na stozku odcigzajacym
Z tworzywa sztucznego.

Rury karbowane, kinety studzienek, rury teleskopowe z wlazem zeliwnym, stozki odciazajace z tworzywa
sztucznego winny stanowi¢ pakist w ramach jednego producenta.

2.5, Kruszywo na podsypke i obsypke
Materiat uzyty do wykonania podsypki i obsypki powinien by¢ mineralny, sypki, drabno lub $rednioziamisty
i spetnia¢ wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

2.6. Beton
Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-206-1:2003 i PN-B-06250:1988.

3. Skladowanie materialow

3.1. Rury kanatowe

Rury mozna sktadowa¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno - lub wielowarstwowo
zgodnie z wymogami producenta. Rury i ksztattki powinny byl zabezpieczone przed wewnetrznym
zanieczyszczeniem, powinny byé skladowane w poloZeniu poziomym na ptaskim i réwnym podioZu
tak by belki noéne palet nie zapadly sie w gruncie. Powierzchnia sktadowania powinna byé utwardzona
i zabezpieczona przed gromadzeniem sie wod opadowych. Jako zasade nalezy przyjac, Ze rury winny byé
sktadowane tak diugo jak to mozliwe w oryginalnym opakowaniu. Rury kamionkowe s3 pakowane w paletach
a ksztaltki w skrzyniach lub paczkach powlekanych folia. Rury o wiekszych srednicach niezapakowane
w paczki winny byé roztadowywane pojedynczo z zachowaniem Srodkdw ostroznoscl. Rury nalezy sktadowac
kielichami wysunietymi poza krawedz warstwy i mijankowo, powierzchnia sktadowania musi by¢ ptaska, wolna
od kamieni i ostrych przedmiotéw. Palety rur kamionkowych nalezy sktadowaé pojedynczo. Gdy rury
sg skladowane (po rozpakowaniu) w sztaplach nalezy zastosowa¢ boczne wsporniki (min. dwa z kazdej strony
sterty), najlepiej drewniane lub wylozone drewnem zabezpieczajace pierwsza warstwe przed rozsunigciem.
Bose korice rur powinny spoczywaé na drewnianych fatach o szerokodci min. 50mm tak by uszczelka nie
dotykata terenu.

Rury o rdznych $rednicach i grubosciach winny by¢ sktadowane oddzielnie. W sztaplach nie powinno
sie znajdowaé wiecej niz 5 warsiw rur o $rednicy 150mm lub 4 warstwy rur o Srednicy 200mm. Elementy
uszczelniajgce | smary montazowe nalezy starannie chronic¢ przed $wiattem i sktadowac w suchym i chtodnym
miejscu.

Nalezy zabezpieczy¢ rury przed wyginaniem i naciskiem punktowym. Nalezy rowniez zwrocic uwage,
aby ostro zakoticzane przedmioty nie uszkodzity rur lub ksztaltek od spodu.

Wykonawca jest zobowigzany uklada¢ rury wediug poszczegdinych grup, wielkosci i gatunkéw w sposoh
zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegbinych stosow lub pojedynczych rur.
Ksztattki powinny by¢ ustawiane bezposrednio na podtozu kielichami w dét.

3.2. Kregi hetonowe.

Teren placu sktadowego powinien byé wyréwnany, o powierzchni utwardzonej i odwodnione], wyposazony
w odpowiednie urzadzenia dZzwigowo-transportowe. Pomigdzy poszczegdlnymi rzedami sktadowanych
prefabrykatéw nalezy zachowaé trakty komunikacyjne dla ruchu pieszego oraz ruchu pojazdow.

Prefabrykaty nalezy sktadowal w sposdb zapewniajacy fatwy costep do uchwytow montazowych. Kazdy
rodzaj prefabrykatow rézniacych sie ksztattem, wymiarami i wykoriczeniem powinien byé sktadowany osobno.

37



Prefabrykaty powinny by¢ ustawione lub umieszczone na podkiadach zapewniajacych odstep od podtoza
minimum 15¢m.

W zaleznasci od uksztattowania powierzchni wsporczej prefabrykatow powinny byé ustawione na podkiadach
o przekroju prostokatnym lub odpowiechio dostosowanym do obrzeza prefabrykatu.

Prefabrykaty drobnowymiarowe moga by¢ sktadowane w stosach do wysokosci 1,80m. Stosy powinny
by¢ prawidtowo utozone i cdpowiednia zabezpieczone przed przewréceniem.

3.3. Wlazy kanatowe
Wiazy kanatowe powinny byé sktadowane z dala od substancji dzialajacych korodujaco i posegregowane
wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

3.4, Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowaé na utwardzonym i odwadnionym podiozu w sposéb zabezpieczajgcy
je przed zanieczyszczeniem | zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

4. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.
Do wykonania robot bedacych przedmiotem ninigjszej ST stosowaé m.in. nastepujacy, sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Zamawiajacego, sprzet:

1) samochdd skrzyniowy 5t, 5-10t,

2) zuraw samochodawy 5-6t,
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ i $rodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji robdt powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacji robét,
ktory uzyskat akceptacje Zamawiajacego.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

5. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczagce transportu podano w ST-00 Wymagania Ogélne.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkdw transportu, kiére pozwola, uniknaé uszkodzen
i odksztalcen przewozonych materiatow.

Rodzaj oraz liczba Srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjiach technicznych i wskazaniami Zamawiajacego
oraz w terminie przewidzianym w umowie. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie
oraz zabezpieczane przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

5.1. Transport rur

Rury kanalizacyjne kamionkowe moga by¢ przewozone dowolnymi érodkami fransportu w  sposéb
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji
poziome] wzdiuz $rodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycii poziome| przed przesuwaniem i przetaczaniem
pod wplywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw,

Transport rur kamionkowych w rejon wykopu powinien sie odbywaé tylko petnymi palefami. Rury na paletach
muszg by¢ transportowane na samochedach o odpowiedniej diugoée! tak by nie zwisaly poza samochéd.
Wyladunek palet z rurami wymaga uzycia dzwigu lub koparki.

Przewdz pojedyncze] rury wymaga uzycia koparki na pasach nonych lub w przypadku malych &rednic
recznie. Nie wolno stosowaé zawiesi z lin metalowych lub fancuchow, Do koricdw rur nie wolno doczepiad
jakichkolwiek hakdw. Nie wolno rur zrzucaé lub wlec. Przy transportowaniu pojedynczych rur do wykopu
przy pomacy pasow nosnych. Nie wolno transportowaé pojedynczych rur w tyzce koparki.
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5.2, Transport kregéw

Transport kregéw powinien odbywac sie samochodami w pozycji whudowania lub prostopadle
do pozycji whudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia
przez zastosowanie przekladek, rozpordw i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatéw.
Podnoszenie i opuszczanie kregdw o Srednicach 1,2 m nalezy wykonywaé za pomoca minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

5.3. Transport wtazow kanatowych

Wiazy kanalowe moga byé ftransportowane dowolnymi &rodkami transportu w sposéh zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Whazy typu ciezkiego moga byé przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktadaé na paletach
po 10 szt. i taczy¢ tasma stalowa,

5.4. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowe] Wykonawca zapewni takie Srodki transportowe, kiore nie spowoduja
segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki | obnizenia temperatury
przekraczajacej granicg okreslong w wymaganiach technelogicznych.

5.5. Transport Kruszyw

Kruszywa moga byé przewozone dowolnymi $érodkami {ranspottu, w sposob zabezpieczajacy
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Pozostate materiaty przewazi¢ zgodnie z zaleceniami | wytycznymi producenta.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Ogoine wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w ST-00 Wymagania Ogdlne. Wykonawca Robét
jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Warunkami Umowy, oraz za jako$é zastosowanych
materiatow | wykonywanych Robat, za ich zgodnoéé z Dokumentacjg, Projektowa, wymaganiami Specyfikagi
Technicznych, Planem Zapewnienia Jakosci, obowiazujacymi przepisami Prawa Budowlanego, sziuka
budowlana, wytycznymi zawartymi w instrukcji wykonania i odbioru sieci wydanych przez producenta rur
i pisemnymi poleceniami Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

6.2. Ukladanie przewodow

Przed przystgpieniem do montazu kanaldw nalezy dokonaé odbioru technicznege wykopu i podioza
wg PN-EN 1610:2002.

Po wykonaniu wykopu, dno oczyscié | wykonaé podsypke z piasku dowiezionego o grubosci 15¢m i kacie
posadowienia rurociggu réwnym 90°. Kanaly utozyC ze spadkami i na rzednych zgodnie z dokumentacjg
projektowa,

W miejscach ztaczy nalezy wykonywaé dotki montazowe o gtebokosci dostosowanej do srednicy zewnetrznej
zlacza dia umozliwienia zatozenia tacznika na bosy koniec utozonej rury (lub wepchniecia bosego korica rury
fub ksztattki w kielich zlaczki). Dotki montazowe ulegaja zasypaniu piaskiem po prdbie szczelnosci zlgcz
danego odcinka.

Przed opuszczeniem rur do wykopu halezy sprawdzié, czy nie majg widocznych uszkodzen powstatych
w czasie transportu lub czasie przechowywania. Ponadto rury nalezy starannie oczyscié ze szczegbélinym
zwroceniem uwagi na kielichy i bose konce rur. Uszkodzone rury powinny by usuwane i przechowywane
poza obszarem wykonywania montazu. ‘

Rury nalezy opuszczaé da wykopu powoli i ostroznie, recznie, lub przy pomaocy koparki. Zabrania sie rzucania
rur do wykopu. ‘

Ciezkie rury opuszczane mechanicznie, powinny by¢ uktadane w prawidiowe] pozycji przed zwolnieniem
wieszaka. Odpowiednie odcinki rur powinny byC opuszczane do wykopu na przygotowane i wyréwnane
podtoze o cdpowiednim nachyleniu (spadku).

Kazda rura powinna byé uktadana zgodnie z projektowana, osig i nachyleniem (spadkiem) jak réwniez powinna
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scisle przylegaé do podioza na swojej catej dtugosci, co naimniej na ¥4 obwodu, symetrycznie do osi.

Podczas montazu kanatu wykop powinien by¢ adwodniony.

Rury uktada¢ kielichami w strone przeciwng niz kierunek przeptywu Sciekow. Kielichowe rury powinny
by¢ taczone przy pomocy uszczelek montowanych fabrycznie.

Przed montazem nalezy posmarowa¢ kielich i bosy koniec rury smarem zgodnie z wytycznymi producenta rur.
Nastepnie wsuwajac jedng rure w drugg przy pomocy draga metalowego i podkladu drewnianego
Elementy wbudowywane w sie¢ taczone na uszczelki (rury kanalizacyjne, studnie betonowe) nalezy oczyscié
w migjscach potaczen tuz przed montazem.

Po utozeniu przewodow wykonac obsypke gruntem piaszczystym dowiezionym, warstwami o grubosci
10+30cm, do wysokosci co najmniej 30cm powyzej wierzchu rury. Pierwszg warstwe obsypki starannie
rozprowadzi¢ po abu stronach rury ze zwroceniem uwagi na dokladne wypetnienie przestrzeni
w okolicach styku rury z podsypka (tzw. pachwin). Grunt w strefie obsypki zagescic recznie, min do 1s=0,97%
wartosci Proctora.

Wykopy zasypaC gruntem piaszczystym dowiezionym i zagescic mechanicznie warstwami ¢ grubosci
maksymalnie do 30cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu 15=0,97% wartosci Proctora.
Materiat uzyty do zasypania wykopow powinien by¢ mineralny, sypki, drobno lub érednioziarnisty i spetnia¢
wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

Przed zakoriczeniem dnia roboczego badz przed zejéciem z budowy halezy zabezpieczyé korice utozonego
kanatu przed zamuleniem.

6.3. Montaz studni.

Studnie betonowe i z tworzyw sztucznych posadowié w przygotowanym wykopie, na podsypce piaskowej
0 grubodci 15¢m, wypoziomowanej | zageszezonej do Is=1,00% wariosci Practora.

Studzienki obsypa¢ gruntem piaszczystym dowiezionym | zagedcié mechanicznie warstwami
0 grubosci maksymalnie do 30cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu 1s=1,0% wartosci
Proctora do gleboko$ei 1,2m ponizej powierzehni terenu oraz |s>0,97% wartosci Proctora ponizej 1,2m.
Material uzyty do wykonania podsypki i obsypki studni powinien by¢ mineralny, sypki, drobno
lub &rednioziarnisty i spemiaé wymagania zawarte w PN-B-02480;1986.

Do regulacji rzednych posadowienia wtazéw Zeliwnych stosowac pierécienie wyrdwnawcze z tworzywa
sztucznego.

6.4. Skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym.

Przed przystapieniem do prac ziemnych nalezy wykonaé recznie odkrywki i okresli¢ rzeczywisty {doktadny)
przebieg istniejacego uzbrojenia podziemnego, w oparciu o plan zagospodarowania terenu i pod nadzorem
przedstawiciela wiasciciela lub dysponenta danego uzbrojenia.

Nie wyklucza sie istnienia na danym fterenie innego uzbrojenia podziemnego nie wykazanego
w uzgodnieniach.

W czasie robot stosowaé sie do wydanych warunkdw technicznych (uzgodnien) wiascicieli istniejacego
uzbrojenia podziemnego w rejonie planowanej inwestycji oraz obowiazujacych przepisdw i norm.

7. KONTROLA JAKOSCI
Wymagania ogdine dotyczace Kontrali Jakosci Robét podano w Wymagania Ogéine ST - 00.
Kontrola jakosci wykonanych robdt bedzie dokonywana poprzez pordwnanie wykonanych robot
z dokumentacjq techniczna, ST oraz ich zgodnosci z warunkami technicznymi i normami.
Sprawdzeniu podlegaé bgda;
1) sprawdzenie zgodnodci wykonania sieci kanalizacjii $ciekowe] grawitacyinej z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/inspektora Nadzoru,
2) sprawdzenie szczelnodci sieci kanalizacji Sciekowej grawitacyjnej,
3) sprawdzenie jakoéci wykonania,
4) sprawdzenie usunigcia usterek.
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7.1. Kontrola, pomiary i badania,
Badania przed przystapieniem do robét. Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien wykonaé
hadania materiatéw do betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz ustalié¢ wymagane recepty laboratoryjne.
Kontrola, pomiary i badania w czasie robét. Wykonawca jest zobowigzany do stafej i systematycznej
kontrali prowadzonych robdt w zakresie | z czestotliwoscia okreslong w niniejsze] specyfikacji techniczngj
i zaakceptowana przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru, W szczegélnodci kontrola powinna obejmowac:
1) sprawdzenie rzednych zatozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z dokfadnoécig do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
badanie i pomiary szerokosei, grubosci | zageszczenia wykonanej warstwy podsypki,
badanie odchylenia osi kolektora,
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacia projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
badanie odchylenia spadku kolektora za pomocg inspekeji CCTV,
sprawdzenie prawidlowosci ulozenia przewoddw za pomoca inspekeji CCTV,
sprawdzenie prawidlowo$ci uszczelniania przewodow,
sprawdzenie szczelnosci na eksfiltracje i infiltracjg,
10) badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
11) sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych i pokryw wiazowych.
Dopuszczalne tolerancje i wymagania. Dopuszczaine folerancje i wymagania powinny ksztattowaé sie
hastepujaco:
1} odlegtosei krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz
+5com,
) odchylenie wymiardw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,
) odchylenie grubo$ci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + 3 cm,
)
)
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odchylenie szeroko$ci warstwy podioza nie powinno przekracza £ 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglodci osi utozonego kolektora od osi

przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekraczaé £ 5 mm,

6) odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac - 5%
projektowanego  spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku
{przy zwiekszonym spadku),

7) wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na diugosci 100m powinien
by¢ zgodny z punktem 6.2 — 6.3 ninigjszej specyfikacii techniczngj,

8) rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do + 2 cm . W przypadku lokalizacji

w jezdni lub chodniku studzienki powinny byé licowane z nawierzchnia jezdni lub chodnika.

8. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w punkeie ST-00 Wymagania Ogdine.
Obmiar Rob6t obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane, ktorych
koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w ftrakcie trwania Robdt miedzy Wykonawea
a Inzynierem/Inspekiorem Nadzoru.
Roboty objete niniejszq specyfikacja obmietza sie w nastepujacych jednostkach:

1) 1m ~ dla sieci kanalizacji sciekowej grawitacyjnej,

2) 1kpl. - dla studni betonowych oraz z tworzyw sztucznych,

3) 1 m-dla wykonania prob szczelnosci.

9. ODBIOR ROBOT

Ogéline zasady Odbioru Robét podano w ST-00.

Odbiér Robot nalezy dokonywaé zgodnie z PN-EN 1610:2002 ,Budowa i badania przewodéw
kanalizacyjnych”.

Odbiér Robét moze nastapic tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzenych prdb, pomiarow
i inspekejl, jak rowniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami
InZzyniera/inspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.
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10, P

ODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w punkcie ST-00 Wymagania Ogélne.
Platnosci za wykonanie robot sieci kanalizacji $ciekowej grawitacyjnej, przy realizacji ninigjszej inwestycii

zgodni

e z zakresem Umowy stanowia nierozerwalng cze$¢ platnosci za whw elementy przedstawione

w ST-00.

Koszty robdt sieci kanalizacji $ciekowej grawitacyjne], zwigzane z realizacjg, niniejszej inwestycji Wykonawca
uwzgledni w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycja Przedmiaru Robdt.

Roboty zwiazane z realizacjg sieci kanalizacji $ciekowe] grawitacyjnej obejmujg m.in. wszystkle koszty
zwigzane z ;

1)
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wykonanie wykopow wraz z umocnieniem cian;
odwodnienie wykopéw;
zakup materiatdw i urzadzer;
transport materiatow | urzadzen na misjsce whudowania;
przygotowanie podtoza, podsypki z piasku, z zageszczeniem;
uktadanie i montaz rur, studziensk;
wykonanie przejsé szczelnych;
wykonanie potaczen rur i ksztattek;
badanie szczelnosci;

) wykananie obsypki i zasypanie wykopdw z zageszczeniem;

) przeprowadzenie pomiardw i badan adbiorczych (z ptukaniem sieci i inspekeja TV kanatéw).

RZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 1295:2000 Projektowanie konstrukcyjne rurociggow utozonych w ziemi w rdznych warunkach
ohcigZen. Cze$é 1. Wymagania ogdlne.
PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.
PN-B-10735:1992 Kanalizacja - Przewody kanalizacyjne - Wymagania i badania przy odbiorze.
Poprawki: 1. Bl nr 6/93 poz. 43.
PN-EN 295: 2000 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej.
PN-EN 752-1:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne - Postanowienia ogdlne i definicie.
PN-EN 752-2:1996 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne ~ Wymagania.
PN-EN 752-3:2000 Zewnetrzna systemy kanalizacyjne — Planowanie.
PN-EN 752-4:2001 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne - Obliczenia hydrauliczne i oddziatywanie na
Srodowisko.
PN-EN 476:2001 Wymagania ogdine dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej.

) PN-B-10729:1999 Kanalizacja - Studzienki kanalizacyjne.

) PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukeji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia.

2) PN-87/H-74051.00 do 02 Wiazy kanatowe.
3) PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw.
4) PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

6) PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie,
7) PN-88/6731-08 Beton zwykly

)
|
15) PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
)
)
)

8) PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewoddw wodociagowych

19
20
21

i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

) PN-B-06050:1999 Robaty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

} PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne rurociagdw utozonych w ziemi w rdznych warunkach obcigzen.
Czesc 1: Wymagania ogolne,

) PN-3-02205:1998 Drogi samachodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania.
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22) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

23) PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntw.

24) PN-81/B-03020: Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie. '

25) PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
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1. WSTEP

1.4, Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot montazowych ktére zostang wykonane w ramach zadania pn:

wBudowa sieci wodociagowej i kanalizacji Sciekowej w Niemicy”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi Dokument Przetargowy i Umowny przy zlecaniu i realizacji Robét
opisanych w pkt 1.1

1.3. Zakres rohét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem sieci wodaciggowej w zakresie:

1) montazu rur i ksztaltek z PE,

2) montazu ksztattek z zeliwa sfercidalnego,

) montazu armatury i uzbrojenia na sieci wodociggows,

) plukania i dezynfekeji przewoddw,
) wykonania prob szczelnoai,
) wylaczenia z eksploatacji istniejace] sieci wodociggowej,
) kontroli jakosci.

-~ Gy n b

1.4, Okreslenia podstawowe

1.5.1. Sie6é wodoclagowa - sie¢ polgczonych rurociagéw stuzacych do przesytania i rozprowadzania
wody wraz z obiektami inzynierskimi.

1.5.2. Uzbrojenie przewodow wodociggowych — armatura i przyrzady pomiarowe zapewniajgce
prawidtowe dziatanie i eksploatacje sieci wodociagows).

1.5.3, Ksztattki - wszelkie taczniki stuzace do zmian kierunkow, Srednic | rozgatezied sieci
wodociggowe).

1.5.4. Pozostale definicje podstawowe sg zgodne z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami
Krajow UE, w zakresie brzyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST-00 Wymagania ogdlne.

Zastosowane materiaty do budowy sieci wodociagowej musza posiadaé atest Panstwowego Zaktadu
Higieny oraz aprobate techniczng dopuszczajgca do stosowania w budownictwie.

Poszczegdlne wyraby (rury, ksztaftki, armatura) powinny byé trwale oznakowane w sposéb
umozliwiajacy identyfikacje danego wyrobu oraz odniesienie do niego poszczegdinych atestdw.

2.1, Rury.

Sie¢ wodociggowa wykonaé rur i ksztattek PE100 DN/OD110mm  s=6,6mm SDR17 PN10
- DN/OD40mm s=24mm SDR17 PN10 tgczonych metodg zgrzewania doczotowego
i elektrooporowego.

2.2. Zasuwy z kroccami do zgrzewania rur PE
Na siect wodociagowej zamontowal zasuwy z krécami do zgrzewania rur PE, Zeliwne
réwnoprzelotowe, z migkkim uszczelnieniem o zabudowie krétkiej zgodnie z PN-EN 558 GR14.
Zasuwy powinny spefniac nizej wymienione wymagania:
1) ciénienie nominalne PN10 SDR11 lub PN16 SDR17.,6
2) krdcce PE100 do zgrzewania z rurami PE wg EN 12201-2
krééee formowane wiryskowo, wewnafrz tuleje wzmacniajgce ze stali nierdzewnej 1.4301
dwie niezalezne uszczelki z elastomeru gwarantujace szczelnosé kroéeow PE
krééce PE osadzone w kombinowanych weiskowo-srubowych kielichach zasuwy
mozliwos¢ wymiany uszczelek typu O-ring pod ¢ishieniem w zasuwach do DN200
gtadki réwny przelot bez gniazda
mozliwosé podzniejszej zabudowy napedu elektromechanicznego lub wskaznika potozenia, hez
koniecznosci wymiany pokrywy do DN200
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9) klin z opréznieniem, z zeliwa EN-GJS-400 zgodnie z EN1563 pokryty wewnatrz i zewnafrz
elastomerem, dopuszczonym do kontaktu z woda pitng
10) korpus i pokrywa wykonane z zeliwa min EN-GJS-400 zgodnie z EN1563
11) wrzeciono wykanane ze stali nierdzewnej 1.4162, z walcowanym i polerowanym gwintem
12) wrzeciono odizolowane na calej diugosci od kontaktu z Zzeliwem pokrywy, wyposazone w
pierscien oporowy
13) ulozyskowanie wrzeciona za pomocg podktadek $lizgowych wykonanych z zywicy POM w
zasuwach do DN200 oraz za pomoca tozyska tocznego od DN250
14) uszczelnienie wizeciona 3 uszczelkami typu O-ring do DN200 oraz 4 uszczelkami typu O-ting
od DN250
15) uszczelka potaczenia korpusu i pokrywy, wykonana z elastomeru zagtebiona w rowku pokrywy
16) uszczelka zwrotna wrzeciona (stanowigca gldwne uszczelnienie) wykonana z elastomeru
dopuszczonego do kontakiu z woda pitng
17) zewnetrzne uszczelnienie wrzeciona poprzez pierscien dlawicowy wykonany z elastomeru,
zapewniajacy perfekeyjne uszczelnienie
18) éruby z them walcowym laczace pokrywe z korpusem wpuszczone w gniazda pokrywy
i zabezpieczone przed korozja masa zalewows
19) wymienna w calym zakresie Srednic nakretka klina wykonana z mosiadzu niskootowiowego
CuZn40Pb2, zgodnie z najnowszymi przepisami dotyczacymi kontaktu materiatow z woda pitng,
20) zabezpieczenie antykorozyjne {wewnafrz i zewnatrz) poprzez pokrycie zywica epoksydowg
w technologii fluidyzacyjnej, zapewniajgce minimalng grubosé powloki 250 um, przyczepnosé
min. 12 N/mm?, odpornos¢ na przebicie metodg iskrowa 3000V, zgodnie z zaleceniami
jakosciowymi i odhiorowymi wynikajacymi ze znaku jakosci RAL 662 (potwierdzone
Certyfikatem GSK, lub réwnowaznym dokumentem wystawionym przez inng, niezaleing
jednostke badawczg - dla produkiu i procesu)
21) wymagane éwiadectwa ha trzy istotne elementy produkaji:
a) swiadectwo nadania dopuszczenia materiatowego,
b) swiadectwo nadania dopuszczenia procesowego,
¢) $wiadectwo nadania dopuszezenia produkiowego,
22) stopiett przygotowania powierzchni pod malowanie wg standardu Sa 2%, zgodnie z PN-{SO
8501-1
23) 10-letni okres gwarandji
Zasuwy z kroécami do zgrzewania rur PE wyposazyé w obudowy teleskopowe i skrzynki uliczne
do zasuw PEHD z pokryws z Zzeliwa szarego.
Obudowy teleskopowe do zasuw powinny spehiaé nizej wymienione wymagania:
1) teb do klucza wykonany z zeliwa sferoidalnego,
2) trzpien o peinym przekroju o kwadracie 25mm | rura do klucza wykonane ze stali St 37-2
ocynkowanej ogniowo,
3) przejscie preta przez gormg pokrywe uszczelniajgcg  obudowy  zabezpieczajace
przed przedostawaniem sie zanieczyszczen,
4) rura przesuwna i ochronna wykonana z PE,
5) nakretka (nasada) wrzeciona wykonana z zelwa sferoidainego o przekroju kwadratowym
z rowng gruboscig Scianki na catym obwodszie,
6) polaczenia zasuwy z nakretkg wrzeciona za pomoca elementu (zawleczka, $ruba itp.),
wykonane ze stali nierdzewngj,
7} 10-letni okres gwarancji
Zasuwy | obudowy teleskopowe winny stanowic pakiet w ramach jednego producenta.
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2.3, Zasuwy kolnierzowe
Na sieci wodociagowe] zamontowaé zasuwy kotierzowe, Zeliwne rownoprzelotowe, z migkkim
uszczelnieniem o zabudowie krétkiej zgodnie z PN-EN 558 GR14.
Zasuwy powinny speiniaé nizej wymienione wymagania:
1) ciénienie nominalne PN18,
2) mozliwosé wymiany uszczelek wrzeciona (typu O-ring)
3) ctadki réwny przelot bez gniazda
4) Kin z oproznieniem, z zeliwa EN-GJS-400 zgodnie z EN1563 pokryty wewnatrz i zewnatrz
glastomerem, dopuszczonym do kontakiu z wodg pitng,
5) prowadnice klina wykonane z tworzywa odpornego na zuzycie o wysokich wiasciwosciach
slizgowych,
8) korpus i pokrywa wykonane z zeliwa min EN-GJS-400 zgodnie z EN1563,
7) wrzeciono wykonane ze stali nierdzewnej 1.4162, z walcowanym i polerowanym gwintem
8) etapy procesu wytwarzania wrzeciona: ciecle surowego preta na odcinki, toczenie preta
pod system lozyskowania, frezowanie — wykonanie na koricowce preta kwadratu, wiercenie
otworu pod zawleczke, walcowanie — formowanie gwintu trapezowego na wrzecionie,
dogniatanie oraz polerowanie powierzchni pod uszczelke,
9) wrzeciono odizolowane na catej diugodci od kontaktu z Zeliwem pokrywy, wyposazone
w pierscien oporowy,
10) utozyskowanie wrzeciona za pomocea tozysk tocznych,
11) uszczelnienie wrzeciona 3 uszczetkami typu O-ring,
12) uszczelka polaczenia korpusy i pokrywy, wykonana z elastomeru zagtebiona w rowku pokrywy,
13) uszczelka zwrotna wrzeciona (stanowiaca gtéwne uszczelnienie} wykonana z elastomeru
dopuszczonego do kontakiu z woda pitna,
14) zewnetrzne uszczelnienie wrzeciona poprzez pierscien dfawicowy wykonany z elastomeru,
zapewniajacy perfekcyine uszczelnienie,
15} éruby z them walcowym taczace pokrywe z korpusem wpuszczone w gniazda pokrywy
i zabezpieczone przed korozjg masg zalewows,
16) wymienna w catym zakresie $rednic nakretka klina wykonana z mosigdzu niskoolowiowego
CuZn40Ph2, zgodnie z najnowszymi przepisami dotyczacymi kontaktu materiatow z wodg pitng,
17} kotnierze zwymiarowane i owiercone zgodnie z PN-EN 1082-2 PN16,
18) zabezpieczenie antykorozyjne (wewnairz i zewnafrz) poprzez pokrycie zywice, epoksydowa
w technologii fluidyzacyjnej, zapewniajace minimalng grubosé powtoki 250 pm, przyczepnosé
min. 12 N/mm2, odporno$¢ na przebicie metodg iskrowa 3000V, zgodnie z zaleceniami
jakoSciowymi i odbiorowymi wynikajacymi ze znaku jakosci RAL 662 (potwierdzone
Certyfikatem (Gutegemeinschaft Schwerer Korrosionsschutz) lub réwnowaznym dokumentem
wystawionym przez inng, niezalezng jednostke badawcza - dla produktu i procesu),
19) wymagane $wiadectwa na trzy istotne elementy produkeii:
a) éwiadectwo nadania dopuszczenia materiatowego,
b) $wiadectwo nadania dopuszczenia procesowega,
¢) $wiadectwo nadania dopuszczenia produktowego,
20) stopiet przygotowania powierzchni pod malowanie wg standardu Sa 2%, zgodnie
z PN-1S08501-1
21) 10-letni okres gwarancji
Zasuwy kotnierzowe wyposazyé w obudowy teleskopowe i skrzynki uliczne do zasuw PEHD z pokrywa
z zeliwa szarego.
Obudowy teleskopowe do zasuw powinny spetniac nizej wymienione wymagania:
1) teb do klucza wykonany z zeliwa sfercidalnego,
2) ftrzpief o petnym przekroju o kwadracie 25mm i rura do klucza wykonane ze stali St 37-2
ocynkowanej ogniowo,
3) przejscie preta przez gorng  pokrywe uszczelniajgca obudowy  zabezpieczajgce
przed przedostawaniem sie zanieczyszczen,
4) rura przesuwna i ochronna wykonana z PE,
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5) nakretka (nasada) wrzeciona wykonana z Zzelwa sferoidainego o przekroju kwadratowym
z rowng gruboécia $cianki na catym obwodzie,
B) potaczenia zasuwy z nakretka wrzeciona za pomocy elementu (zawleczka, $ruba itp.),
wykonane ze stali nierdzewne;,
7) 10-letni okres gwarancji
Zasuwy kolnierzowe i obudowy teleskopowe winny stanowi¢ pakiet w ramach jednego producenta.

2.4. Zawory z wydtuzonym przytaczem do nawiercania pod cinieniem

Zawory z wydtuzonym przytaczem do nawiercania pod cisnieniem DAV (kit) PE 100 DN/OD110/50
- PE 100 DN/OD90/40.

Na zaworach do nawiercania pod cisnieniem montowaé obudowy teleskopowe do zaworéw

z wydtuzonym przytaczem do nawiercania pod ci$nieniem. Zawory do nawiercania pod cisnieniem
i obudowy teleskopowe winny stanowi¢ pakiet w ramach jednego producenta.

2.8, Hydranty nadziemne
Hydranty nadziemne powinny spetnia¢ nizej wymienione wymagania:
1) ciénienie robocze 16 bar,
2) dwie nasady boczne typ B (75mm); DN100: dwie nasady boczne typ B (75mm) i jedna nasada
typu A (110mm),
3) catosé wykonana z materiatéw odpomych na korozje,
4) glowica z zeliwa sferoidainego EN-GJS-400, epoksydowana, wraz z dodatkowq zewnetrzng
powtokg praszkowa na bazie poliestrowej — odporna na promieniowanie UV,
5) uszcezelnienie typu O-ring z gumy NBR,
6) kolumna stalowa, ze wszystkich stron ocynkowana ogniowo wraz z zewnetrzng
dwuskfadnikowg powtoka poliuretanowa,
7) stopa z zeliwa sferoidalnego EN-GJS-400, epoksydowana,
8) ftrzpiert ze stali nierdzewnsj 1.4301,
9) grzybek zamykajacy z zelwa sferoidalnego EN-GJS-400, pokryty catkowicie powloka
elastomerowa,
10) zawdr napowietrzajacy z mosigdzu niskaotowiowego CuZn40Pb2, zgodnie z najnowszymi
przepisami dotyczacymi kontaktu materiatdw z woda pitng, zabudowany w glowicy hydrantu,
11) uszczelnienie wrzecicna za pomocy uszczelek O-ring osadzonych ze wszystkich stron
w materiale odpornym na korozje,
2) kotnierz zwymiarowany i owiercony zgodnie z PN-EN 1092-2 PN18,
3) samoczynne odwodnienie dziatajace tylko przy petnym zamknieciu hydrantu,
14) catkowite odwodnienie kolumny w stanie zamknietym - ilo$¢ wody pozostatej ,zero”,
5) dodatkowe zamkniecie w postaci kuli z tworzywa, wewnetrzna budowa kamérkowa,
6) wydajnosé hydrantu Q (m3/h} przy spadku cisnienia o 1 bar wynosi dla DN80: 152 m3/h
kraricowy ogranicznik ruchu przy otwieraniu i zamykaniu,
17) mozliwos¢ obrotu glowicy hydrantu o 180°,
18) mozliwosé obrotu hydrantu o 360° na polaczeniu ruchomego kofnierza stopy hydrantu,
19) bezproblemowa wymiana wszystkich czedci wewnetrznych bez koniecznosci odkopywania
hydrantu,
20) wrzeciono ze stali nierdzewnej 1.4021 z utwardzonym rolkami gwintem trapezowym
21) uszczelnienie wrzeciona za pomocy uszczelek O-ring osadzonych ze wszystkich stron
w materiale odpornym na korozje,
22) kolano odwadniajace z mosiadzu niskoolowiowego CuZnd0Pb2, zgodnie z najnowszymi
przepisami dotyczacymi kontaktu materiatéw z woda pitna, z mozliwoscia podtaczenia rury PE,
23) luzny kotnierz stopy z zintegrowana uszczelka
24) oznakowanie hydrantu zgodnie z PN-EN 14384
25) zabezpieczenie antykorozyjne (wewnafrz i zewnafrz) poprzez pokrycie Zywica epoksydowa
w technologii fluidyzacyjnej, zapewniajace minimalng grubesé powtoki 250 m, przyczepnose
min. 12 Nimm2, odpomno$é na przebicie metoda iskrowa 3000V, zgodnie z zaleceniami
jakosciowymi i odbiorowymi wynikajacymi ze znaku jakosci RAL 662 (potwierdzone
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Certyfikatem (Gutegemeinschaft Schwerer Korrosionsschutz), lub réwnowaznym dokumentem
wystawionym przez inna, niezalezng jednostke badawcza - dla produktu | procesu)

26) wymagane $wiadectwa na trzy istotne etementy produkji:
a) $wiadectwo nadania dopuszczenia materiatowego,
b) $wiadectwo nadania dopuszczenia procesowego,
¢) $wiadectwo nadania dopuszczenia produktowego,

© 27) stopiefi przygotowania powierzchni pod malowanie wg standardu Sa 2%, zgodnie z PN-ISO

8501-1,

28) 10-letni okres gwarandji,

2.8, Ksztaltki
Ksztaltki kotnierzowe powinny speiniaé nizej wymienione wymagania:

1) ciénienie nominalne PN16,

2) kolnierze zwymiarowane i owiercone zgodnie z PN-EN 1092-2 PN16,

3) zeliwo sferoidalne EN-GJS-400, epoksydowane,

4) zabezpieczenie antykorozyjne (wewnafrz i zewnairz) poprzez pokrycie zywicg epoksydowa
w technologii fluidyzacyjnej, zapewniajace minimalna, grubod¢ powioki 250 pm, przyczepnosé
min. 12 N/mm2, odpornosé na przebicie metods iskrowa, 3000V, zgodnie z zaleceniami
jakosciowymi i odbiorowymi wynikajacymi ze znaku jakosci RAL 662 (potwierdzone
Certyfikatem (Gutegemeinschaft Schwerer Korrosionsschutz), lub réwnowaznym dokumentem
wystawionym przez inna, niezalezna jednostke badawcza - dla produktu i procesu),
wymagane $wiadectwa na trzy istotne elementy produkcji:
$wiadectwo nadania dopuszczenia materiatowego,
swiadectwo nadania dopuszczenia procesowego,
swiadectwo nadania dopuszczenia produktowego,
stopieri przygotowania powierzchni pod malowanie wg standardu Sa 2%, zgodnie z PN-ISO
8501-1,

10) 10-letni okres gwarangji,
Armature kotnierzows faczyé za pomoca, $rub i padkiadek ze stali nierdzewnej A2.

W 00 ~] Gy
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Ksztaltki z polietylenu wysokie] gestosci PE100, w szeregu SDR17 na cisnienie PNA1G,
zgodne z PN-EN 12201-3:2011, taczone metodg zgrzewania doczotowego lub elektrooporowego.

2.7. Bloki podporowe

Pod armature wykonaé bloki podporowe, zgodnie z wymogami normy BN-81/9192-04 i 05
(bloki prefabrykowane) oraz PN 88/B-06250 (bloki wylewane z befonu C16/20).

Migjsca styku uzbrojenia sieci wodociagowej z blokami podporowymi zabezpieczyé przez dwukrotne
owiniecie folig z PVC.

2.8. Kruszywo na podsypke i obsypke
Materiat uzyty do wykonania podsypki i obsypki powinien byé mineralny, sypki, drobno
lub $rednioziarnisty i spetniaé wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

2.8, Beton
Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-206-1:2003 i PN-B-06250:1988.

3. SPRZET
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.
Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé, sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Zamawiajacego sprzet, m.in.:

1} samochod dostawczy do 0,91,

2) samochdd skrzyniowy do 5t

3) zgrzewarka doczotowa do rur PE,
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét i srodowisko.
Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacji
robot, ktory uzyskat akceptacje Zamawiajacego.
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Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 Wymagania ogolne.

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich srodkéw transporfu, kidre pozwolg unikngé
uszkodzen i odksztalcen przewozonych materiatow.

Przewozone materialy powinhy byé rozmieszczone réwnomiernie oraz  zabezpieczane
przed przemigszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

4.1, Rury polietylenu

Rury z PE przewozi¢ w pozycji lezace] - poziomej rownolegle do kierunku jazdy na podkiadach i klinach
Uniemozliwiajacych przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury zabezpieczone przed przesuwaniem
przewozi¢ mozna dowolnymi srodkami transportu. Przy transporcie rury nie moga sig stykac z ostrymi
przedmiotami {(Sruby, gwozdzie, wystajace czedci metalowe) by nie zostaty w wyniku tego uszkodzone.
Podczas prac przetadunkowych rur nie nale2y rzucac lub wlec.

Przy zatadunku jak i wyladunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzegad
przepisdw aktualnie obowigzujacych w transporcie drogowym.

4.2. Armatura, ksztattki
Elementy nalezy przewozic zakrytymi $rodkami iransportowymi. tadunek nalezy zabezpieczyé
przed opadami atmosferycznymi oraz przed przemieszczaniem sie.

4.3, Skrzynki uliczne
Skrzynki uliczne przewozi¢ dowolnymi $rodkami transporiu w sposdb zabezpieczajacy je przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.4, Bloki podporowe

Transport blokéw (prefabrykowanych) moze odbywaé sie dowolnymi $rodkami transportu. Bloki moga
by¢ ukfadane w pozycji pionowej lub poziomej tak, aby przy rdwnomiemym rozitozeniu fadunku
wykorzystana byla nodnos¢ srodka transportu. Ladunek powinien byé zabezpieczony przed mozliwoscia
przesuwu w czasie jazdy przez wyeliminowanie luzow i wypetnienie sz¢zelin.

4.5, Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca Robét zapewni takie srodki fransportowe,
ktdre nie spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia migszanki
i obnizenia temperatury przekraczajacej granice okredlong w wymaganiach technologicznych.

4.6, Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami fransporfu, w sposdb zabezpieczajacy
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.7. Spasoh transportowania wszystkich materiatow powinien by¢ zgodny z zaleceniami i wytycznymi
producentow.

5. SKLADOWANIE MATERIALOW

5.1, Rury przewodowe

Rury przechowywaé w pofozeniu poziomym na ptaskim, réwnym podiozu, w spaséb gwarantujacym
zahezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spetnienie warunkéw BHP.
Pierwsza warstwe rur nalezy utozyé na podktadach drewnianych. Wykonawca jest zobowiazany uktadaé
rury wedtug poszczegoinych grup, wielkosci i gatunkdw w sposdb zapewniajacy statecznosé
oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdinych stosdw lub pojedynczych rur.

Nie przekraczat wysokosci sktadowania 1,5m.

Skiadowane rury PE nie powinny byé narazone na bezposdrednie dziatanie promieniowania
stonecznego. Temperatura w miejscu skfadowania nie powinna przekraczaé 30°C.

5.2. Armatura, ksztaltki
Armature | ksztaltki przechowywal w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wplywami
atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.
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5.3. Skrzynki uliczne

Skrzynki uliczne moga, by¢ przechowywane na wolnym powietrzu z dala od substancji dziatajgcych
korodujaco, powinny byC posegregowane wg przeznhaczenia wyrobow. Powierzchnia skfadowania
powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

5.4, Bloki podporowe
Blaki podporowe (prefabrykowane) nalezy ustawiaé w pazycji wbudowania.

5.5. Kruszywo
Kruszywo skladowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podlozu w sposob zabezpieczajacy
je przed zanieczyszczeniem w czasie skladowania i poboru.

Sposob sktadowania wszystkich materiatdw powinien byé zgodny z zaleceniami i wytycznymi
producentéw.

6. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST-00 Wymagania ogéine.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Warunkami Umowy,
oraz za jakosé zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnoéé z Dokumentacjq,
Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, Planem Zapewnienia Jakosci, obowigzujgcymi
przepisami Prawa Budowlanego, sztuka budowlang i pisemnymi poleceniami Inzyniera/lnspektora
Nadzoru.

&.1. Ukladanie przewodéw PE
Ogolne warunki uktadania i montazu rur z PE ;

1} przewody z PE mozna uktadaé przy temperaturze otoczenia 0° C da +30° C,

2) sposob montazu rur przewoddw powinien zapewniaé utrzymanie kierunku,

3) do budowy przewodu mogg by¢ uzyte tylko rury, ksztattki i faczniki z PE nie wykazujace

uszkodzen i pekniet,

4} uktadanie przewodu moze byC prowadzone po uprzednim przygotowaniu podioza. Podioze

profiluje sie w miare ukladania odcinkéw rurociagdw,

5) przewdd po utozeniu powinien scidle przylegaé do podioza na cate] swojej diugosci

W €0 najmnie] % swego obwodu,

B6) zamontowane uprzednio wezly nalezy taczyé w wykopie z ciggiem zmontowanych rur,

7) zatamanie przewodu w planie przy zmianie kierunku nalezy wykona¢ za pomocg odpowiednich

ukdw,

8) przy niewielkich zatamaniach trasy moZliwe jest zrezygnowanie z tukdw Iub kolan

I wykorzystanie elastycznosci rur z polietylenu. Dopuszeza sie zginanie rur PE na budowie
ha zimno przy dostosowaniu minimalnego promienia giecia do temperatury otoczenia +20°C
R = 20xd, +10°C R = 35xd, 0°C R = 50xd,

9) na obsypce nalezy utozy¢ tadme lokalizacyjno — ostrzegawcza wzdtuz utozonego rurociggu,

10) do czasu przeprowadzenia pozytywnej proby cisnieniowej zigcza rur powinny zosta¢ odsfoniete.
Rury faczyé za pomoca zgrzewania doczolowego oraz elektrooporowego. Przed rozpoczeciem
zgrzewania zawsze nalezy zapoznaé sie z instrukcjg zgrzewarki.

Miejsce ustawienia zgrzewarki powinno by¢ rowne, czyste i suche. Jezeli zachodzi konieczno§é
wykonania zgrzewow w warunkach: ponizej 0°C, w czasie deszczu, silnego wiatru lub w czasie gestej
mgly to nalezy zastosowaé namiot ostonawy. Na czas zgrzewania kofice rur powinny by¢ zamkniete,
aby unikng¢ chtodzenia przez ruchy powietrza.

Prawidtowe wykonanie potaczenia metoda zgrzewania pozwala zachowaé whasciwg dla rury z PE
gietkost na catej diugosci odcinka oraz wytrzymalo$¢ potaczen rowna wytrzymatosci rury.

Przed  przystgpieniem do  wykonywania  potaczen  Wykonawca  Robdt  przedstawi
Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru nastepujace dokumenty karte rejestracyjng i aktualne Swiadectwo
kalibracii zgrzewarki oraz $wiadectwa kwalifikacyjne operatoréw zgrzewarki,
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Wszystkie potaczenia wykonane metodg zgrzewania doczotowego Wykonawca Robdt rejestruje
w osobnym dzienniku zgrzewdw, w ktérym dokonywane s nastepujace zapisy:
1) data i godzina wykonanego zgrzewu-potaczenia,
numer kolejny zgrzew,
biezaca odlegtos¢ w metrach rurociggu zgrzewanego,
czas zgrzewu,
temperatura zgrzewu i otoczenia,
cisnienie docisku zgrzewarki,
imie i nazwisko operatora zgrzewarki
8) uwagi.
W celu uzyskania prawidtowej spoiny nalezy zapewnic:
1) prostopadte do osi rur obcigcie i aczyszczenie z witrdw zgrzewanych korcow,
2} maksymalng czystosé zgrzewanych powierzchni — niedopuszczalne jest dotykanie palcami
sfrezowanych powierzchni,
3) wspdlosiowost i eliminacie owalu - wzajemne przemieszczanie sie 4cianek nie moze
przekraczaé 0,1 jej grubosci,
4) utrzymanie w czystosci phyty grzewczej — usuwanie zanieczyszezen tylko za pomoca
drewnianego skrobaka i czy$ciwa nie pozostawiajgcego resziek widkien,
5) dotrzymanie czasu poszczegdinych operacji, temperatur i sit hacisku, wg zalecanego cyklu
procests zgrzewania,
6) naturalnej temperatury studzenia zgrzewu — niedopuszczalne jest uzycie wentylatora lub wody
do przyspieszenia schiodzenia.
Zgrzewaé ze sobg mozna tylko rury zakwalifikowane do tej samej grupy wskaznika szybkosci ptyniecia,
0 tej samej Srednicy i grubosci scianki.
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6.2, Montaz armatury i uzbrojenia w wykopie

Zasuwy, hydranty, ksztaltki, itp., montowaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

W przypadku zasuw malych srednic do 160mm, mozna je montowaé na powierzchni terenu
i jako zmontowany wezet z ksztattkami przej§ciowymi opuszczaé do wykopu. Kazda zasuwa zeliwna
i hydrant powinny spoczywa¢ na bloku podporowym lub plycie betonowej niezaleznie od radzaju gruntu
(wg dokumentacji). Przy montazu zasuw nalezy instalowa¢ obudowy teleskopowe minimalizujace
uszkodzenia przewodu. Na obudowach teleskopowych zamontowaé skrzynki uliczne, posadowione
na pierscieniach betonowych. '

Hydranty instalowa¢ dopiera po przeprowadzeniu proby szczelnosci przewodu.

Armature kofnierzowa taczyé za pomocg srub i podkiadek ze stali nierdzewnej A2.

Wszystkie elementy montowad wedlug instrukcji montazowych poszczegdlnych producentow.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Qgdlne zasady Kontroli Jakosci Robdt podano w ST-00 Wymagania ogdine.

Kontrola jakosci wykonanych robdt bedzie dokonywana poprzez porownanie wykonanych robot
z dokumentacja techniczng, ST oraz ich zgodnoéci z warunkami technicznymi i normami.

7.1. Badanie materiatéw uzytych do budowy sieci wodociggowej
Badanie to nastepuje przez poréwnanie cech materiatéw z wymaganiami Dokumentacji Projektowe],
ST i odpowiednich norm materiatowych.

7.2. Kontrola jakosci Robét
Wykonawca Robot jest zobowiazany do state] i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie
i z czestotliwoscia okreslong w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzynieraflnspektora Nadzoru.
Sprawdzeniu podlegaé bedzie:

1) zgodno$é wykonania sieci wodociggowej z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami

Inzyniera/Inspektora Nadzoru,

2) odchylenia w ttozeniu przewoddw (np. osi rurociagu),

3} prawidiowos¢ utozenia przewodow, montazu armatury, uzbrojenia,
4} szczelnosé sieci wodociggowel,
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5} jakosé wykonania,
8) usuniecie wszystkich usterek,
7) wynik badania bakteriologicznego.

8. OBMIAR ROBOT
0Og6lne zasady odbioru Robét padano w ST-00.
Obmiar Robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét. Obmiar Robét obejmuje
Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane, kidrych koniecznosé
wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie, migdzy Wykonawca Robdt a Inzynierem/Inspektorem
Nadzoru.
Jednostka abmiaru jest:

1) 1m - dla sieci wodociggowe],

2) 1kpl.—dla zasuw,

3) 1 kpl. - dla hydrantow,

4) 1 kpl - dla wykonania prob szczelnoéci, plukania i dezynfekii.

9. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady Odbioru Robét podano w ST-00 Wymagania ogdine.

Odbiory wykona¢ zgodnie z PN-B-10725:1997 oraz ,Warunkami Technicznymi Wykonania
i Odbioru Sieci Wodociagowych” — COBRTI INSTAL zeszyt nr 3.

Odbiér Robét moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prab,
pomiarow | inspekcji, jak rdéwniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjs Projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera/lnspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

10. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 Wymagania ogéine.
Platnosci za wykonanie robot sieci wodociagowe], przy realizacji niniejszej inwestycji zgodnie
z zakresem Umowy stanowia nierozerwalng czgé¢ platnodci za wiw elementy przedstawione
w ST-00. Koszty robdt sieci wodociagowej, zwigzane z realizacjg niniejszej inwestycji Wykanawca
Robét uwzgledni w cenie jednostkowej zwiazane] z dang pozycjg Przedmiaru Rabot.
Roboty sieci wodociagowej, zwigzane z realizacjg niniejszej inwestycji obejmuja m. in. wszystkie koszty
zwigzane z:

1) dostawg i montazem przewoddw wodociggowych,
dostawa i montazem kompletnej armatury i uzbrojenia sieci wodociagowe],
wykonaniem wiaczen budowanych przewoddw wodociagowych do przewoddw istnigjgcych,
przygotowaniem i wykonaniem prab szczelnosc,
przygotowaniem i wykonaniem ptukania i dezynfekcji sieci wodociggowe,
przygotowaniem i wykonaniem baktericlogicznych badan wody,
dostawa i montaz tabliczek informacyjnych do oznaczania uzbrojenia sieci,

11. PRZEPISY ZWIAZANE
1) PN-B-10725:1997 Wodociagi przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.
2) PN-B-10736:1999 Roboty ziemns. Wvykopy otwarte dla przewodow wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
3} PN-74/B-10733 Wodociagi. Przewody cisnieniowe z tworzyw sztucznych, Wymagania
i badania przy odbiorze.
) PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogdlne wymagania i badania.
) PN-89/M-74091 Armatura przemyslowa. Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne 1 MPa.
) PN-EN 1074-1:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace.
Czes¢ 1: Wymagania ogdlne.
7) PN-EN 12201-3:2011 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody i do ci$nieniowego odwadniania | kanalizacji. Polietylen (PE). Czes¢ 3: Ksztaltki (oryg).
8) PN-EN 1074-2:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace.
Czest 2: Armatura zaporowa,

Jesbben
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9) PN-EN 681-1:2002 Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materiatowe dotyczace
uszezelek ztaczy rur wodociagowych i odwadniajacych. Czesé 1:Guma.

10) PN-EN 681-2:2002 Uszczelnienia z  elastomerdw. Wymagania materiatowe dotyczace
uszczelek ztgczy rur wodociagowych i odwadniajacych. Czesé 2: Elastomery fermoplastyczne.

11) PN-86/B-09700:1986 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodaciggowych

12) PN-B-02424:1999 Ruraciagi. Ksztaltki. Wymagania i metody badan

13) BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

14) BN81/9192 05 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe na rurociggach. Wymiary i warunki
stosowania.

15) Warunki Techniczne Wykonania | Odbioru Sieci Wodaciggowych - zeszyt 3 - COBRTI INSTAL

16) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 82, poz.881 z pdzn. zm.)

17) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (dz. U. Nr 198, poz. 2041 z pézn. zm.)

18) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziemika 2004r. W sprawie europejskich
aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich
wydawania (Dz. U. Nr 237, poz.2375)

19) Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002r. W sprawie nadawania
i wykorzystywania znaku zgodnoéci z Palska Norma (Dz. U. Nr 241, poz.2077 z pdzn. zm.)

20) Instrukcje stosowania materiatow przez producentow.
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rabdt zwigzanych z rozhidrka elementdw drég.
1.2. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorky
warstw nawierzchni, kraweznikow i obrzezy chodnikowych.
2. WYKONANIE ROBOT
2.1, Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbidrkowe -elementow drég, obejmujg usuniecie z ferenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkl. 1.2, zgodnie z dokumentacja projektowa lub  wskazanych
przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.
Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny byé usuwane hez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq sie wiasnoscig Wykonawcy, powinien
on przewiez¢ je na migjsce wskazane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Elementy i materiaty, kidre zgodnie z SST stajg sig wtasnoscia Wykonawcey, powmny byt usuniete
z terenu hudowy. ]
3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.1. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetiajacego ewentualine doby po usunietych elementach nawierzchni powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST 03 Roboty ziemne.
4. OBMIAR ROBOT
4.1, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbiérka elementéw drog jest:
— dla nawierzchni - m2 {metr kwadratowy),
~ dla krawgznika i obrzeza chodnikowego - m (metr).
5. PODSTAWA PLATNOSCI
5.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykanania robdt obejmuje m.in.:
a} dla rozbidrki warstw nawierzchni:

1) wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

2) rozkucie i zerwanie nawierzchni,

3) ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia,

Z utozeniem na poboczu,
4} zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
5) wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji techniczne] sg wymagania og6lne dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanych mechanicznie.

1.2, Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacli dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wykonywaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.
2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego Iub kamieni narzutowych
i otoczakdw albo ziaren zwiru wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczeri obeych i bez domieszek gliny.

2.2, Wymagania dla materiatow

2.2.1, Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 powinna fezeC miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbudowe jednowarstwowa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciagta i nie moze przebiegaé od dalngj krzywej graniczne]

uziamienia do gornej krzywej graniczne} uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy uktadane] jednorazowo.
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2.2.2, Whasciwoscl kruszywa
Kruszywa powinny speiniaé wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.

Lp. i Wyszczegolnienie wiasciwosc Wymagania | Badania wediug
1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % {m/m) od 2do 10 |PN-B-06714-15
2 | Zawarto$6 nadziama, % {mim), hie wigcej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wiecej niz i PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym zageszczeniu metodg | lub H wg | od 30 do 70 | BN-64/8931-01

PN-B-04481, %
6 | Scieralnoé¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
a) scieralno$¢ catkowita po peinej liczhie obrotow, nie wiecej niz 35
b} &cieralnos¢ czeéciowa po 1/5 pefnej liczby obrotéw, nie wiecejniz | 30
7 | Nasigkliwo$¢, %{m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornosc, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), nie |5 PN-B-06714-19
wiece niz
9 |Rozpad krzemianowy i zelazawy tgcznie, % (m/m), nie wigcej niz - PN-B-06714-37
PN-B-06714-39

10 | Zawarto§¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), 1 PN-B-06714-28

nie wiecej niz

11 | Wskaznik nosnosci wnos mieszanki kruszywa, %, nie mnigjszy niz przy | 80 PN-S8-06102

zageszczeniu Is= 1,00

2.2.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Przygotowanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi€, czy istniejace rzedne terenu umozZliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne ferenu
przed prafilowaniem byly 0 co najmniej 5 cm wyZsze niz projektowane rzedne podioza.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Usunigty grunt powinien byé wykorzystany
w robotach ziemnych.

Bezpodrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic do jego zageszczania do osiagniecia
wskaZnika zageszczenia podioza Is=1,00 okre$lonego zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twoizacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczehia, kontrole zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzert ptytowych. Nalezy okreslic
pierwotny i wtdmy modut odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek widmego
i pierwothego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$é gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalng
z tolerancja od -20% do +10%.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dy
dygs

<5 (1)

w ktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez kidre przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy, w milimetrach,
d85 - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.

3.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciSle okre$lonym uziarnieniu i wilgotnoéci optymalnej nalezy wytwarzac
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych
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frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce
whudowania w taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

3.3, Whudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna gruboS¢ po zageszczeniu byla rdwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadane] warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé
roztozona w sposdb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokoéciowyceh.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzednig] warstwy
przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Wilgotnodé mieszanki kruszywa podczas zageszezania powinna odpowiadaé wilgotnoéci optymalnej,
okreélonej wediug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zostaé osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa
jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody
i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza
od optymalnej o 10% jej wartoéci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadad przyjetemu poziomowi
wskaznika noshosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

3.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ ufrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawié¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania padbudowy obcigza Wykonawce robét.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1, Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robgt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowil/inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii
materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt. 2.2 ninigjszej ST.
4.2. Badania w czasie robét

4.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badar podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestolliwo$é oraz zakres badan przy budowie padbudowy z kruszyw stabilizowanych machanicznie

Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszczegélnienie badan badari na dziennej |  podbudowy przy-padajaca
dzialce roboczej na jedno badanie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 1 probek _ na 1000 m2
4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg fab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
pkt 2.2.2 Kruszywa
5 | Zageszczenie wilgotnodé gruntu podioza w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadzigj niz raz na 600 m2

4,2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2, Prébki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badafn powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi/inspektorowi Nadzoru.

4.2.3. Wilgotno$é mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci aptymalnej, okreslone] wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z folerancjg +10% -20%.

Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

4.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazde] warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczehia.
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Zageszczenie  podbudowy nalezy sprawdzac wedtug  BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen phytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz
na 5000 m2, lub wediug zaleceri Inzyniera/inspekiara Nadzoru .
Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek
wtdrnego modutu E2 do pierwotnego modulu odksztalcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kaidej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ey
E <22
4.2.5. Whasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.2.
Probki do badan pemych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera/lnspektora Nadzoru,
4.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)
Wskaznik zageszczenia wyprofiowanego podioza okreslony wg BN-77/8831-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1,00.
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie wartosci modutéw odksztatcenia,
to wartos¢ stosunku widmego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma
BN-64/8931-02 nie powinna byé wieksza od 2,2.
Wilgotnoéc w czasie zageszczania nalezy badaé wediug PN-B-06714-17. Wilgotnoéé gruntu podioza
powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
4.3, Wymagania dotyczace cech geometrycznych pedbudowy
4.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy — podano

lw tablicy 3.
Tablica 3. Czastotliwosc oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosé pomiarow

‘badar i pomiaréw
Szerokosé podbudowy |1 raz na 100 mb wykopu
Réwnosé podiuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 mb wykopu
Réwnos¢ poprzeczna |1 raz na 100 mb wykopu
Spadki poprzeczne 1 raz na 100 mb wykopu
Rzedne wysokosciowe | co 100 mb wykapu
Grubosé podbudowy | Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce robocze),
lecz nie rzadzigj niz raz na 400 m2
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

S| w ol —

7 | Nosno$é podbudowy:
~ modut ocksztatcenia | co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 mb wykopu

- Ugiecie sprezyste o najmniej w 2 punktacn na kazde 100 mb wykopu

4.3.2. Szerokosé podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokoSci projektowane] o wiecej niz +10 ¢m, -5 cm.
4.3.3. Rownosé podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg fatg lub  planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwnoéci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa fata,

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé 10 mm.

4.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne padbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacis projektowa,
z tolerancjg £ 0,5 %.

4.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 ¢m, -2 cm.
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4.3.6. Grubos¢ podbudowy

Grubosé podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz + 10%.
4.3.7. Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien byé zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudawy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku wnos nie | zageszcezenia s | sprezyste pad kotem, | mierzony piyta o érednicy 30 cm, MPa
mniejszym niz, % | nie mnigjszy niz mm
40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego

obcigzenia E1 ohcigZenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140

4.4, Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
4.4.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuje wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 4.3
powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowane] o wigcej niz 5em
i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzyé
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubo$¢, dolozenie materiatu | powtdme
zageszezenie.
4.4.2, Niewlasciwa grubosé podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubodei, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupehione nowym materiatem
o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi penowny pomiar
i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
4.4.3. Niewlasciwa nosnosé podbudowy
Jezeli nosnos$é podbudowy bedzie mnigjsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej noshosci, zalecone przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykanaweca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.
5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy 2z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
6. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera/inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 4 daty wyniki pozytywne.
7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1, Cena jednostki ohmiarowej
Cena wykonania 1m? podbudowy obejmuje:

1) prace pomiarowe i raboty przygotowawcze,

2) oznakowanie robot,
) profilowanie podioza,
) zageszczenie podioza,
) przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
) dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
) roziozenie mieszanki,

~ O O B oW
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8)
9)

zageszczenie rozlozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badar laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne],

10} utrzymanie podbudowy w czasie robot.
8. PRZEPISY ZWIAZANE

21
22
23
24

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczean obeych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziamowego.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztatu ziam.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineraine, Badania. Oznaczanie wilgotnoéci.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metody
bezposrednia,

PN-B-06714-26 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa.
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los Angeles
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochadowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-8-86023 Konstrukcie drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tucznia kamiennego
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i poctoza przez obcigzenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fata
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1897,

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

et St o
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1, WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikac]i technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne]
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi Dokument Przetargowy i Umowny przy zlecaniu i realizacji Robét
opisanych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonywaniem warstwy Scieralngj, wigzacej, wyrdwnawcze] i wzmacniajacej z betonu asfaliowego wg
PN-8-96025:2000.

Nawierzchnie z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dia drog ¢ kategorii ruchu od KR1 do KR6
wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pdtsztywnych®, [BDIM - 1997
wg ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
, liczba osi obliczeniowych

kategaria ruchu 100 kKNJpasidobe

KR1 =12

KR2 0d13do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KRS od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4, Qkreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetiacza mineralnego o okreslonym
skladzie i uziamieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig, ilodcig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraca, w okreslony sposéb, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy {BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.

1.44. Srodek adhezyjny - substancia powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu
do materiatdw mineralnych oraz zwieksza odpornod¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa
na odmywanie wodg; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podfoze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszezalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa katiohowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfalfu
w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna ~ wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia,
czy jej whadciwosci s zgodne z recepty laboratoryjna.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci co najmniej 50 m) wykonany
w warunkach zblizonych do warunkdw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robét,

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.
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1.4.11. Pozostate okredlenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami,

2. MATERIALY
2.1. Asfalt

Nalezy stosowaé asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965.
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowaé asfally drogowe podane w tablicy

1i2.
2.2. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetnia¢ wymagania TWT PAD-97 [BDIM i pasiadaé aprobate techniczng,
Rodzaje polimeroasfaltdw i ich stosowanie w zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano

w tablicy 1i 2.
2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowaé wypeiniacz, spatniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego | zastepczego.

Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961.
Tahlica 1. Wymagania wobe¢ materiatdw do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatéw w zalezno$ci

Lp. Rodzaj materiatu od kategorll ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 0d KR3do KRS
Kruszywo famane granulowane wg PN-B-
11112:1986 [2], PN-B-11115:1998 [4] K. 1, 1; gat.1, 2 ki, I, 11"; gat.1
1 a) ze skat magmowych i przeobrazonych jw. jw.2
b) ze skat osadowych
C) Z surowca sztucznego (zuzle pomie-tdziowe i w. kl. I; gat.1
stalownicze)
Kruszywo tamane zwykte ,
2 1\yg PN-B-11112:1996 [2] k.1, 11 gat 1, 2 :
B Zwir i mieszanka e ]
wg PN-B-11111:1996 [1] Y
Grys i zwir kruszony z naturalnie
4 | rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- ki I, 1l; gat.1, 2 k. I; gat.1
CZDP 84 [15] -
5 |Piasek wg PN-B-11113:1986 [3] gat. 1,2 -
Wypeiniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504.1961]9] podstawowy, podstawowy
6 zastepczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpytania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
Asfalt drogowy D 50, D 70,
7 | wg PN-C-96170:1965 [6] D 100 D50%,D70
8 Polimeroasfalt drogowy DESO A,B.C, DE80 AB,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80

bez ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

1) tylko pod wzgledem $cieralnoci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1
2) tylko dolomity kl. |, gat.1 wilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi
kruszywami, w ilosci < 100% m/m we frake]i piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce

67



Tahlica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwy wigzace] wyréwnawcze] i wzmacniajace] z betonu asfaltowego

_ _ Wymagania wobec materiatow w zaleznosc
Lp. Rodzaj materiatu od kategori ruchu
' nr normy KR1lubKR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo lamane granulowane wg PN-B-
11112:1986 [2], PN-B-11115:1998 [4] .
a) z surowca skalnego ki 1, 1I; gat.1, 2 ki E 1M; gat.1, 2
b) z surowca sztucznego (2uzle pomiedziowe |
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo famane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I 1; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. |, If -
4 |Grys | zwir kruszony z  naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- kL. I, II; gat.1, 2 ki1, 1M gat.1, 2
CZDP 84 [15]
Piasek wg PN-B-11113;1996 [3] gat. 1,2 -
Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-8-96504.1961[9] podstawowy, padstawowy
zastepozy -
b} innego pochodzenia pyly z odpylania, -
w( orzeczenia laboratoryjnego popioly lofne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-86170:1965 [6] D50,D70 D50
8 |Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DE80 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgledem scieralnodci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza sie stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np. pyly
z odpylania, popioty lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za zgodg
Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

24. Kruszywo

W zaleznosci od warstwy nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy 11 2.

Sktadowanie  kruszywa  powinno  odbywaé sie  w  warunkach  zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.5, Asfalt uptynniony
Nalezy stosowac¢ asfalt uptynniony speiniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974,

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe speihiajace wymagania okreélone
w WT.EmA-99.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ~ 00 Wymagania Ogdine.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw hawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé
sig mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

68



wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym do wytwarzania mieszanek mineralno -
asfaltowych,

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

skrapiarek,

walcdw lekkich, $rednich i ciezkich

walcdw stalowych gtadkich

walcow agumionych,

szczotek mechanicznych lubfi innych urzadzen czyszezacych,

samochoddw samowytadowczych z przykryciem [ub termasow.

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Qgdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 Wymagania Ogdine.

—
—
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4.2, Transport materiatéw

4.2.1, Asfalt

Asfalt nalezy przewozié¢ zgodnie z zasadami padanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltéw drogowych moze odbywac sig w:

1) cysternach kolejowych,

2) cysternach samochodowych,

3) bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez inzyniera.

4.2,2. Polimeroasfalt
Polimeroasfalt nalezy przewozic zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-87 IBDIM
oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3, Wypelniacz

Wypetniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu matetiatdw sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniet workow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladoweczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas fransportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie stosowanie samochodéw termosdw z podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w system
0grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z InZzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptacii projekt skitadu mieszanki mineralno-asfaltowej
oraz wyniki badati laboratoryjnych poszczegdinych skiadnikdw i probki maieriatow pobrane w obecnosci
Inzyniera/lnspektora Nadzoru do wykonania badar kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfalfowej polega na:

— doborze sktadnikow mieszanki mineralngj,

— doborze optymalnej ilosci asfaltu,

— okresleniu jej wiasciwosci i pordwnaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.
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Krzywa uziarnienia mieszanki mineraingj powinna miescié sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.1.1. Warstwa §cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralngj z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia migszanki mineraine] do warstwy $cieralngf z betonu asfaltowago
oraz orientacyjne zawartoscl asfaltu

Rzedne kizywych granicznych MM w zalezno$ci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR 3do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
o T R TR I TR TR T
i
do 20 d012.8 406.3 do 20 do 20 do 16 do12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 80+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 67+100 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 87+100
9,6 59+86 69+100 100 59+74 38462 70+88 73+100
8,0 54-+-83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6.3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 39+50 21437 44+58 47460
2,0 29+59 35+64 41+71 29+38 21436 30+42 35+48
zawartosé
ziam>2,0 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70} | (52+65)
0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13436 19+39 18+-39 13420 17+30 12420 18427
0,30 10+-31 17433 15434 1017 15428 10+18 16423
0,18 7+23 13+25 13425 7412 12424 8+15 12417
0,15 6-+-20 12422 12422 6+11 11+22 7+14 11415
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna
zawartosé
asfaltu w 50+65 | 50+65 | 55+65 | 45+56 | 43+54 | 48+60 | 4865
MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieciagtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek minerainych do warstwy Scieralne] z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunku nr 1-7.

KR ASTM

Pezechodzi przez sito, %

200 100 80 50 40 0 10
100 )
A
g0 + 10
80 // 20
70 el 4 30
g ’ i
80 A i0 B
el -
80 <L so &
2
a0 i 60 £
[a}
K &
30 = 0 &
20 A e a6
e —
I
10 ¥ 80
o 100
0075 018 018 83 42 Q.85 2 4 531 8 96 16 25 261

1ze 20 318

Wymilary oczek sit kwadratowyeh, mm
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA, od 0 do 20 mm do warstwy $cieralnej
nawierzchni drogi o ohcigzeniu ruchem KR1 i KR2.
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Wynilary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineraine] BA od 0 do 16mm, od 0 do 12 8 mm
do warstwy écieralnej nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem KR1 ub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do 63 mm
do warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem
KR1 lub KR2.
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy écieralng
nawierzchni dragi o obciazeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wyrniary nozek sit kwadratowych, mm

Pozosiale na sicle, %

Rys. 5. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o nieciggtym
uziarnieniu) do warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obgciazeniu ruchem od KR3 do KR8.
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Wymigry oceek git kwadratowyeh, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy Scieralne]
nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy Scieralne
nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KRG

Sklad mieszanki mineraino-asfaltowej powinien byé ustalony na_padstawie badan prébek wykonanych
wg metedy Marshalla. Prébki powinny spetniaé wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa Scieralna z betonu asfaltowege powinna spelia¢ wymagania podane
w tablicy 4 Ip. od 1 do 5. '

5.1.2. Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarmienia mieszanek mineralnych do warstwy wigZacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartodei asfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mireralnych do warstwy wigzacej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach 8. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byé ustalony
na podstawie badan probek wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spemiaé wymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wigZzaca z betonu asfaltowego powinna spehia¢ wymagania podane w tablicy 6
fp. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralne] z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA i warstwy

Lp. Wiasciwoscl $cieralnej z BA w zaleznosci
od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnosci petzania 1), MPa nie wymaga sig 2 14,0 (=184
2 | Stabilnosé probek wg metody Marshalla w temperaturze > 552 > 1009
60° C, kN ’ ’

3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 od 2,0do 4,5
4 {Wolna przestrzen w prébkach jw., % viv od 1,5do4,5 od2,0do4,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % 0d75.0d0 90,0 | od 78,0 do 86,0
6 |Grubo$c w cm warstwy z MMA o uziamieniu:

od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 40

od 0 mmdo 8,0 mm od 2,0 do 4,0

od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5d05,0 0d 3,5do 5,0

od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0

od 0 mm do 20,0 mm 0d5,0do7,0 0d 5,0d0 7,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 29080
8 |Wolna przestrzet w warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 0d 3,0do 5,0

2) prabki zageszazone 2 ¥ 50 uderzen ubijaka
3) prébki zagaszczone 2 x 75 uderzen ubijaka
4) specjalne warunki, obcigzenie ruchem poweinym, stacjonamym, skanalizowanym, itp.

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacie, instrukeje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy projekiowania skiadu
MMA

Tahlica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wigzacej z betonu asfaltowego
oraz oriantacyine zawartodcl asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalezno$ci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR1IubKR 2 | KR3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
0d0do20 | od0do16 jod 0do 12,8/ od 0 do 25 | od 0 do 20 jod O do 161)
Przechodzi przez:
315 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 88+100 100 68+30 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 6690 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 AT+78 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32452 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartosé
ziarmn > 2,0 mm (45+70) | (46+70) | (45+65) | (59+75) | {B9+75) | {B5+70)
0,85 2040 20+40 25+45 16+30 16+-30 20+33
042 13+30 14+28 18+38 10+22 9422 13+25
0,30 10+25 11424 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5415 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 I+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Qrientacyjna zawarto$é . . . ) . .
asfaltu w MMA, % mim 4,358 43458 | 4,5+6,0 4,0+55 4,0+55 4,3+58

1) Tylko do warstwy wyrdwnawczej
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Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzace] z betonu asfaltowego
przedstawiona na rysunku nr 8-13.
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Rys. 8. KrzWe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wigzacej,
wyrownawczej | wzmacniajacej nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem KR1 Jub KR2,
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wiazacej,
wyréwnawczej | wzmachiajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2.
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Wymiary eczek sit kwadratowych, mm

Porostale na sicie, %

Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy

wiazacej, wyrdwnawczej i wzmacniajacej nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem KR1 lub KR2.
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Rys. 11.

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

wyrownawgczej | wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6.

Pozoslajs na sicie, %

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 25 mm do warstwy wigZzacej,
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Rys. 12.  Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wigzacej,
wyréwnawczej | wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR8.
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Fozostaje na sicie, %

Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minerainej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wyréwnawczej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KRG.
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Tablica 6. Wymagania wobec MMA i warstwy wigzacej z hetonu asfaltowego

Lp. Whasciwosci

Wymagania wobec MMA, warstwy wiazacej,
wyréwnawczej i wzmachiajace| w zaleznosci
od kategorii ruchu

KR 1 lub KR2 od KRJ do KRG
Modut sztywnosci petzania ), MPa nie wymaga sie >16,0 (=22)9
Stabilnosé probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60° C, zageszczonych 2x75 uderzer >8,0 (26,00 2110
ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm 0d2,0d0 5,0 od 1,5do 4,0
4 |Wolna przestrzen w probkach jw., %({viv) 0d 4,0 do 8,0 od 4,0do 8,0
5 [ Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % od 65,0 do 80,0 <750
6 | Grubost warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mmdo 20,0 mm od 6,0 do 8,0 0d 6,0do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 |Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od4,5d09,0 od 4,5do 9,0

2)  dla warstwy wyrbwnawczej

1) eznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacle, instrukcle - zeszyt nr 48 [16].dotyozy tylko fazy projektowania  skiadu MMA

3)  specjalne warunki, obcigzenie rucham powolnym, stacjenarnym, skanalizowanym, itp.

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje sie w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciggtym
zapewniajacej prawidtowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie | wymieszanie oraz zachowanie
temperatury skladnikow i gotowsj mieszanki mineralno-asfaltowe).
Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstephe, powinno byé wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepty, Dopuszcza sig dozowanie objetodciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci
w zaleznosci od temperatury. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu
zmiany jego gestosci w zalezno$ci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5S do KR6 dozowanie

sktadnikow powinno by¢ sterowane elekiranicznie.

Tolerancje dozowania skladnikdw moga wynosié: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wiecej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.
Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on byé dozowany do asfaltu

w sposob | wilosciach okreslonych w recapcie.

Asfalt w zbiomiku powinien byt ogrzewany w sposéb posredni, z ukfadem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancjg + 5°C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

-dlaD 50 od 145° C do 165° C,
-dlaD 70 od 140° C do 160° C,
-dlaD 100 od 135° C do 160° C,

- dla polimeroasfaltu -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypeiniacza
uzyskata wlasciwg temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza

0 wiecej niz 30°C od maksymalne] temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe].
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Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosié:

-zD50 od 140°C do 170°C,
-zD70 od 135°C do 165°C,
-zD 100 od 130°C do 160°C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

5.3. Przygotowanie podtoza
Podioze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podioza powinna by¢ sucha i czysta.

Nieréwnosci padioza pod warstwy asfaltowe nie powinny byé wieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwnogci poctoZa pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtoze pod warstwe
scieraing wigzaca
1 |Drogiklasy A, SiGP 6 9
2 |Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierdwnosci podtoza sg wigksze od podanych w tablicy 7, podioze nalezy wyrdwnac
poprzez frezowanie |ub uloZzenie warstwy wyrdwnawcze;.

Przed roziozeniem warstwy nawierzehni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropié emulsjg
asfaltowq lub asfaltem uptynnionym w iloéci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji [ub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraweznikdw, wtazdw, wpustow itp. urzadzef powinny byé pokryte asfaltem
lub materialem uszczelniajacym okreslonym w ST [ zaakceptowanym przez Inzyniera/nspektora

Nadzoru.
Tabfica 8. Zalecane ilodci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe] lub uplynniacza z asfaltu uptynnionego

Lp. Podtoze do wykonania warstwy llo&¢ asfaltu po odparowaniu wody z emullsji
z mieszanki betonu asfaltowego fub uptynniacza z asfaitu uptynnionego, kg/m?
Podloze pod warstwe asfaltowg
1 | Podbudowa/nawierzchnia tuczniowa od 0,7 do 1,0
Podbudgwal z kruszywa stabilizowanego 0d 05 do 0.7
mechanicznie
3 Podbpdowa z chudego betonu lub gruntu 0d03do 0.5
stabilizowanego cemeniem
4 Nawllerzchnlla asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0,5
powierzchni

5.4. Polaczenie migdzywarstwowe

Kazdg utozong warstwe nalezy skropic emulsja asfaltowa Iub asfaltem uptynnionym przed ulozeniem
nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego, w itodei ustalonej w ST,
Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9, Zalecang llocl asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowsj lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego

llo&¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsii
lub uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m?

Lp. Polaczenie nowych warstw

1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub | 0d 0,3 do 0,5
wzmachiajaca
3 | Asfaltowa warstwa wiazaca 0d0,1do 0,3

Skropienie powinng by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody
lub ulotnianie uptynniacza; orientacyjny ¢zas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

— 8h przyilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

— 2h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

— 0,5h przyilodci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
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5.5, Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze byé ukfadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 ¢cm i + 10°C dla wykonywanej warstwy
grubosci > 8 cm.,

Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podiozu, podczas opadéw
atmosferycznych araz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Zarob probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany
do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera/lnspektora Nadzoru kontrolnej produkeii.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okre$la sig¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancie zawartosci skladnikdw misszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu  zaprojektowanego
rzy badaniu pojedynczej préiki metodg ekstrakaji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe
Lp Sktadniki mieszanki mineralnc-asfaltowej do nawierzchni drog

0 kategorii ruchu
KR1IubKR2|KR3do KRB

1 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm:
31,5, 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3, 4,0, 2,0 +5,0 +4,0
2 |Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42; 0,30;

0,18, 0,15, 0,075 +3,0 20
3 | Ziarna przechodzage przez sito o oczkach # 0,075mm 120 15
4 | Asfalt 05 £03

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaitowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazong w ukiad
z automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa,
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w punkcie 5.2,
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zagegszczan:a powinna wynosi¢ ni¢ mnigj niz:

1) dla asfaltu D 50130°C,

2) dla asfaltu D 70125°C,

3) dla asfaltu D 100 120°C,

4) dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.
Zageszczanhie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia ulozone]
warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami pedanymi w tablicach 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w finii prostej, réwnolegle lub prostopadie do osi drogi.
Ztgcza w konstrukeji wielowarstwowe] powinny byé przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15¢m.
Ztacza powinny byé catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.
Zigcze robocze powinno byé rowno obciete | powierzehnia obcietej krawedzi powinna byé posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposéb wykonywania zigcz
roboczych powinien by zaakceptowany przez Inzynierafinspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST — 00 Wymagania Ogdlne.

6.2, Badania przed przystapieniem do rohét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonac badania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkgji mieszanki mineralno-asfaltowsj i przedstawié¢ wyniki tych
badan Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru do akceptacii.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

CzestotliwosC oraz zakres badari i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2. Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na wykonaniu ekstrakeji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepty laboratoryjng z tolerancjg okreslong w tablicy 10. Dopuszcza
sie wykonanie badar innymi réwnowaznymi metodami,

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreélié¢ penetracje i temperature mieknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wlasciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnoéé wypetniacza.
Tablica 11. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw podczas wytwarzania miegzanki mineralno-asfaltowej

Lp. Czestotliwosé badan
Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badar na dziennej
dziatce roboczej
1 | Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe] 1 probka przy produkgji do 500Mg
pobranej w wytwdmi 2 probki przy produkgji ponad 500Mg
2 | Wasciwosci asfaltu dia kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa : przy kazdej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej dozdr ciagly
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku
i w czasie whudowywania
7| Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe jw.
8 | Wlasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltowe; jeden raz dziennie
pobrane] w wytworni
Ip.111p.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-8-96025:2000

6.3.5. Badanie whasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okredlié klase i gatunek kruszywa,

6.3.6. Pomiar temperatury skfadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowigdniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna byé zgodna
z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjngj i ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineraino-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odezytaniu temperatury.

Doktadnosé pomiaru £ 2°C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymiw ST.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowsj polega na ocenie wizuainej jej wygladu w czasie
produkeji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;
Wiasciwosci migszanki mineralno-asfaltowej nalezy okredla¢ na prdbkach zageszczonych metody
Marshaila. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna,

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiardw wykonanych warstw nawierzchni z befonu asfaltowego

podaje tablica 12.
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Tablica 12. Czestotliwosé oraz zakres hadan | pomiardw wykenane] warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw
1 | Szerokosé warstwy 2 razy na odcinku odtworzenia o diugosci 1000 m

2 | Rowno$é podiuzna warstwy planografem lub tatg co 10 mb odtworzenia

3 | Rowno$¢ poprzeczna warstwy | nie rzadziej niz co 5 mb odtworzenia

4 | Spadki poprzeczne warstwy 1 raz na odcinku 100 mb odtworzenia

5 | Grubosé warstwy 2 prébki z powierzchni do 3000 m2 odtworzenia

6

7

8

Ztacza podiuzne i poprzeczne | cata dlugoscé ztacza

Krawedz, obramowanie warstwy | cala diugosé

Wyglad warstwy ocena ciggla

9 | Zageszczenie warstwy 2 prébki z powierzchni do 3000 m2 odtworzenia
10 | Wolna przestrzen w warstwie jw.

6.4.2. Szerokosé warstwy

Szerokosé warstwy Scieralnei z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacia projektowa,
z tolerancjg +bem. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem
lub opornikiem w nowej konstrukeji nawierzchni, powinna byé szersza z kazdej strony co najmnigj
0 grubosc warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz S5cm.

6.4.3. Rownosc¢ warstwy

Nierdwnosci podituzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04
nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalng nierdwnosel warstw asfaltowyeh, mm

s Warstwa . Warstwa
Lp. Drogi i place scieraln Warstwa wigzaca wzmacniajaca
Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 |Drogiklasy GiZ 6 9 12
Drogi klasy L i D oraz place
3 i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows,
z tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacig projektowa, z tolerancjg £ 1cm.

6.4.6. Grubosé warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancjg = 10%. Wymaganie
to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5¢m dla kidrej tolerancja wynosi -+5 mm i warstwy
o grubosci od 2,5 do 3,5¢m, dla ktdrej tolerancja wynosi + 5mm.

6.4.7. Ztacza podiuzne i poprzeczne

Zlacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi wykopu
odtworzenia. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byé przesunigte wzgledem siebie
co najmniej 0 15cm. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny hy¢
w jednym poziomie.

6.4.8. Krawed?Z, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawac od 3 do 5mm
ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny byé wyprofiowane a w migjscach
gdzie zaszta koniecznosé obciecia pokryte asfaltem.

6.4.9. Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez migjsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszezaeych sig i spekanych.
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6.4.10. Zageszczenie warstwy | wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie | wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi
w ST i recepcie labaratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 Wymagania Ogdlne.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projekiowa i ST, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 i PN-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy hawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
1} prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
2} oznakowanie robdt, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,
3) dostarczenie materiatow,
4) wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na migjsce wbudowania,
5) posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obeych i kraweznikdw,
6) skropienie miedzywarstwowe,
7) rozitozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,
8) obciecie krawedzi | posmarowanie asfaltem,
9) przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

2)  PN-B-11112:1996 Kruszywa mineraine. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

3) PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne da nawierzchni drogowych.
Piasek

4)  PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5)  PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe, Pakowanie, znakowanie i transport

6) PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7}y PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

8) PN-8-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badar mas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9) PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych

10) PN-$-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

11} BN-68/8931-04 Drogi samachodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

12} Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13) Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacie,
instrukcje - zeszyt 54, IBDIM, Warszawa, 1997

14) Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacie, instrukcie
- zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999

15) WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosdci grysow i zwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP,
Warszawa, 1984

18) Zasady projektowania betonu asfaltowego 0 zwiekszonej odpornosci na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia | modutu sztywnodci mieszanek mineralno-hitumicznych
metoda petzania pod obcigzeniem statycznym. Informacje, mstrukqe zeszyt 48, IBDIM,
Warszawa, 1995
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17) Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr43 z 1999 r., poz. 430).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji techniczne] sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zieleni drogowe.

1.2. Zakres rohot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z zaktadaniem
I pielegnacig trawnikdw na terenie ptaskim.

2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaé nastgpujace charakterystyki:
1) ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych | zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
2) ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przerosnieta korzeniami, zasolona [ub zanieczyszczona chemicznie.

2.2, Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion rdznych gatunkéw.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer narmy
wg ktdrej zostala wyprodukawana, zdolnosé kietkowania.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Trawniki

Wymagania dotyczace wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujgce:

1) teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszcze,

2) przy wymianie gruntu redzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku
kraweznikdw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajna,

3) teren powinien by¢ wyréwnany i spiantowany,

4) ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona rowng warstwa oraz starannie wyréwnana,

5) przed siewem nasion frawy ziemie nalezy watowacé watem gtadkim, a potem walem - kolczatkg
lub zagrabié,
siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
okras siania - najlepszy okres wiosenny, najpdZzniej do potowy wrzesnia,
na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

) po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé watu gladkiego,

11) mieszanka nasion trawnikowych moZe by¢ gotowa.

—s (D o ~] D3
£ — e

Pielegnacja trawnikéw
Najwazniejszym zahiegiem w pielegnaciji trawnikdw jest koszenie:

1) pierwsze koszenie powinho byé przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos$é okoto 10 cm,

2) nastepne koszenia powinny sie odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysokos$é trawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysoko$ci 10 do 12 cm,

3) ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢é wykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozdéw (dla warunkdw klimatycznych Polski mozna
przyjaé pierwsza potowe paZzdziernika),

4)  koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny sie odbywaé czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czestosé koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzalezniaé
od gatunku wysianej trawy,

5) chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwaé recznie; $rodki chwastobojeze
o selektywnym dziataniu nalezy stosowa¢ z duza ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy
od zatozenia trawnika.
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4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:

1)

LeNoearten

0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszozen,

okreélenia ilosci zanieczyszczen (w m3),

pomiaru odleglosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

wymiany gleby jatowej na ziemie urodzajng z kontrola grubodci warstwy rozécielongj ziemi,
prawidlowego uwatowania terenu,

zgodnoscl sktadu gotowe] mieszanki traw z ustaleniami dokumentacii projektows,
gestosci zasiewu nasion,

prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow,

okresdw podiewania, zwlaszcza podczas suszy,

10) dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt mate] gestosci wykietkowanych Zdziebet trawy,
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

1)
2)

prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. Jysin®),
obecnosci gatunkow niewysiewanych.

5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? {metr kwadratowy) wykonania trawnikéw.

6. ODBIOR ROBQT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 4
daly wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuije:
roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej, rozécielenie ziemi

1)

2)
3)

urodzajnei,

zaktadanie trawnikéw,

pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie.
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